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Identifique rapidamente operaciones irregulares

Presentacion de la nueva unidad de utilizacion de datos

Unidad de comunicacion de base de datos
NUEVO KV-XCMO02
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Prevencion de errores BB =

| PRIMERO EN EL MUNDO |

Evite los tiempos de inactividad con las funciones de deteccion de
anomalias y monitoreo de sintomas

Ademas de reducir los tiempos de inactividad de las maquinas, a los fabricantes les interesa identificar los factores que dificultan la
eficiencia de la produccién para desarrollar las contramedidas adecuadas. La unidad de utilizacién de datos de KEYENCE monitorea
constantemente la operacion del equipo y alerta a los usuarios cuando se detectan anomalias, identificando dispositivos especificos que
se comportan de manera irregular.
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Vea el video
para obtener
mas informacién



https://www.keyence.com.mx/ca23061401

Elimine problemasy
mejore la disponibilidad
operativa

Solucion de problemas

| PRIMERO EN EL MUNDO |

Visualice un registro exhaustivo de los datos del PLC desde el momento anterior y
posterior a la aparicion de un problema con la funcion Machine Operation Recorder

La funcion Machine Operation Recorder registra todos los datos del equipo,
lo que proporciona una visién en profundidad de los problemas y registra de
forma confiable los problemas dificiles de reproducir para su rapida resolucion.

Machine Operation Recorder
for KV series

Identificar los sintomas
| de problemas
~ potenciales




Prevencion de errores I3 =

Identifique los problemas potenciales

reconociendo los sintomas

Monitoreo de Analisis

sintomas automatico

Monitoreo constante de sintomas Notificacion de sintomas antes Identificacién de las memorias
por parte del PLC del paro del equipo afectadas

Las sefiales se monitorean constantemente Las alertas se emiten si se supera algun Cuando se produce una alerta, se

para detectar cualquier cambio que exceda umbral, lo que les permite a los usuarios identifican automaticamente todos los
el rango normal. comprobar rapidamente el estado del bits relacionados.

equipo para detectar posibles problemas.
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Unidad de utilizacion de datos

KV-XD02

Rendimiento basico

Unidad de CPU KV-8000

conectable

NUmero méx. de 1

unidades conectables

Ethernet 2 puertos (1000 Mbps/100 Mbps)
Ranura para tarjetas SD 1 ranura (SDHC/SD)

Funcién de monitoreo de sintomas

Funcién de deteccion de anomalias

Funcién Web Server




Solucion de problemas

Registre y reproduzca la informacion del equipo en

torno a la aparicion de un problema

Registro Reproducir

Registro de todos los datos Reproduccién Mapeo de relaciones
Todos los datos del equipo procedentes Vea la reproduccion enlazada de varias Analice automaticamente los programas
de memorias, cdmaras y eventos se fuentes de datos registrados desde los de escalera y visualice los diagramas de
graban automaticamente. momentos anteriores a que se produjera arbol de las memorias relacionadas.

el problema.
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Unidad de CPU con funcion Machine Operation Recorder

KV-8000
Ethen '‘et/IP "
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Rendimiento basico

KEY!
ENCE CARD Velocidad de ejecucion de 0.96 ns

instrucciones LD

MEN] F ENTER

¥ w Capacidad del programa 1500 k pasos max.
EtherNet/IP® 1 puerto (100 Mbps)
USB 1 puerto (USB 2.0)
Ranura para tarjetas SD 1 ranura (SDHC/SD)
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Desde la puesta en marcha hasta la produccion en masa

Garantice el cumplimiento de los
objetivos de disponibilidad operativa

Mejore la disponibilidad operativa al inicio de
la producciéon en masa

Arranque

Ejemplo de mejora de la disponibilidad operativa desde la

Disponibilidad operativa con - Disponibilidad operativa
puesta en marcha del equipo hasta la produccién en masa

sistemas convencionales con la Serie KV-8000

100%
La produccién
en masa comienza
con una alta
disponibilidad
operativa
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Identificacion rapida del estado de
los equipos

Sin necesidad de esperar a que
vuelvan a producirse problemas
poco frecuentes

La visualizacién y el monitoreo inmediatos del tiempo de El monitoreo del tiempo de ciclo se utiliza para guardar

ciclo, los estados de operacién de los dispositivos de
accionamiento y los estados de las sefales analégicas,
incluidas la temperatura, la presién y el torque, permiten

ver répidamente si el equipo funciona segun lo esperado.

Con variaciones y tendencias disponibles para un facil
monitoreo, los usuarios pueden confirmar mejor tanto la
estabilidad de los equipos como la efectividad de las
contramedidas.

automaticamente el registro de la operacion incluso si se
produce un error indefinido u otro problema, como en el
caso de los paros a mitad de ciclo sin alarma. Dado que
el estado de la operacién antes y después de que se
produzca el problema se registra para su analisis
posterior, no es necesario esperar a que el problema
vuelva a producirse.



El sistema ayuda a prevenir los factores que pueden disminuir la productividad —
desde la puesta en marcha de los equipos hasta el inicio de la produccién en
masa— visualizando los estados, monitoreando los sintomas de posibles
problemas y analizando automaticamente dichos sintomas.

Mantenga y mejore la disponibilidad operativa incluso
después del inicio de la producciéon en masa

Produccion en masa

Mantenga y
mejore la

. - - disponibilidad
w ! ..o.‘oo) operativa
'.o'oooooooooooooogooooo.oooo

Monitoreo constante para detectar Analisis automatico de factores
sintomas de reduccién de la potenciales en caso de alerta de
disponibilidad operativa sintomas o problemas
Ademas de los componentes consumibles, como los El PLC identifica automaticamente las memorias tipo
cilindros de aire, otras piezas con tiempo de entrega bits con anomalias en caso de problema o si se
extenso, como las levas mecanicas, se monitorean para produce un cambio en el tiempo de ciclo, el equipo de
detectar signos de fallo, emitiéndose alertas si se detecta accionamiento o las sefiales analégicas (incluidas la
alguna anomalia. La posibilidad de tomar medidas antes temperatura, la presion y el torque). Esto hace posible
de que se produzca un problema ayuda a evitar que los disefiadores de equipos resuelvan rapidamente
reducciones en la disponibilidad operativa. los problemas y apliquen contramedidas sin necesidad
de analisis de factores.




Dispositivos y camaras para grabar videos de la
operacion de los equipos

Camara

KV-CA02

Amplia linea de modelos

para diversas aplicaciones

Las lentes gran angular, teleobjetivo y
ojo de pez se pueden utilizar con
unidades de cdmara de alta velocidad
y alta resolucion para una amplia
variedad de aplicaciones, incluida la
captura de objetos pequefios que se
mueven rapidamente y el monitoreo

aéreo de todo el equipo.
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KV-CAC1R

CAMERA

KV-CALO06

KV-CAC1H
KV-CAL50

KV-CALO3

KV-CAL16

KV-CAC1R+KV-CALO3
Distancia de trabajo: 1.2 m 3.9'

KV-CAC1R+KV-CAL50
Distancia de trabajo: 1.2 m 3.9

KV-CAT1W

Unidad de entrada de camara

Camara con montura C

Unidad de entrada de camara Céamara de alta velocidad con | Camara de alta resolucién con
Modelo 3 Modelo montura C montura C
KV-CA02
KV-CAC1H KV-CAC1R
Numero max. de unidades
conectables 4 Resolucion 640 (H) x 480 (V) 1280 (H) x 960 (V)
Numero de puertos 2 Velocidad de fotogramas 10/30/120 fps 10/30 fps
Longitud del cable 5/10/20 m 16.4'/32.8'/65.6™ Montura Montura C
* Longitudes de los cables de las cdmaras KV-C5/C10/C20.
Camara Lente con montura C
Cémara compacta |Camara de campo amplio
Modelo estandar y alta resolucién Modelo KV-CALO3 KV-CALO6 KV-CAL16 KV-CAL50
KV-CA1H KV-CA1W
J Distancia focal 3.5mm0.14" 6 mm 0.24" 16 mm 0.63" 50 mm 1.97"
Resoluciéon 640 (H) x 480 (V) 1280 (H) x 960 (V)
Velocidad de Numero F F1.6 a CLOSE F1.4aCLOSE | F1.6aCLOSE F1.8a CLOSE
fotogramas 10/30/120 fps 10/30 fps o —
- - d's,fa"bc'? minima 01mo03 02mo0.7 04m13 10m33
Campo de Angulo de vilsio’n horizontal: | Angulo de vigic’m horizontal: ¢ trabajo
o Aprox. 60°/ Angulo de vision | Aprox. 180°/ Angulo de vision Camaras
vision vertical: Aprox. 47° vertical: Aprox. 150° compatibles KV-CACTH/KV-CACTR




R Conectividad directa a la base de datos

Unidad de comunicacion de base de datos

DATABASE KV-XCM02

Rendimiento basico

Unidades de CPU
conectables

KV-8000/7500/7300

Numero max. de
unidades 14
conectables

2 puertos
Ethernet (1000 Mbps/100 Mbps/10 Mbps)

Bases de datos compatibles

KV-XCM02
* Microsoft SQL Server *« MySQL
* PostgreSQL * Oracle Database
* MariaDB
Amplia gama de conexiones Conectividad inmediata
La compatibilidad con las principales bases de datos garantiza la El uso de la herramienta de mapeo permite generar
conectividad con una amplia gama de destinos. automéaticamente mapas de memorias segun la estructura de la

base de datos sin necesidad de conocimientos especiales de SQL.
Esto permite el acceso inmediato a la base de datos desde el PLC.

Panel tactil con sistema operativo Windows® para alertas de
sintomas, reproduccion de problemas y operacion sin PC

Panel tactil

Panel tactil con sistema operativo Windows®

VT 5 _WX VT5-WX15/VT5-WX12

Rendimiento basico

T Modelo VT5-WX15 VT5-WX12
Tamario de la 15" 120
VT5-WX12 visualizacién
\(/:iz:farl?zsa?:?én 16 millones de colores

Resolucién d

pantalla 1024 x 768

Ethernet 2 puertos independientes (1000 Mbps/100 Mbps)

USB 4 puertos (USB 3.0 x 2,USB 2.0 x 2)

Salida de audio 1 puerto

Salida DVI-D 1 puerto

KV Replay KV Monitor
Sistema operativo Naveaador web
Windows® 9 :
Panel tactil del equipo para Reproduccion en el sitio del estado del Sin PC ni papel
prevenir problemas equipo durante la aparicion de problemas
La funcién de navegador web les permite Los estados del equipo registrados por el KV-8000 La capacidad de ejecutar varios
a los usuarios aprovechar las funciones de durante la aparicién de problemas se pueden programas de Windows® hace posible
prevencion de problemas de la unidad de visualizar directamente en el panel tactil. Esto les automatizar la creacién de formularios con
utilizaciéon de datos (KV-XD02) utilizando el permite a los usuarios no sélo comprobar Excel o cambiar la configuracion en el sitio
panel tactil en el sitio. rédpidamente los estados, sino también tomar utilizando el software de configuracién de
decisiones preliminares con mayor rapidez. sensores.




Solucién de Funcion Machine
problemas Operation Recorder

Resolucion rapida de problemas con
un registro completo de las
operaciones antes y después de la
aparicion del problema

KV-8000

1.Device Mode P L__][E

2.Error Clear ol
L "

3.Unit Test ey
f 4. Storage J oy
KEYEMCE

1 T - ENTER
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Con los sistemas convencionales, se necesitaba tiempo y habilidad para

determinar exactamente lo que ocurria, aislar la causa y determinar las
contramedidas adecuadas. Con la Serie KV-8000, se registra todo lo que ocurre
antes y después de que se produzca un problema, lo que reduce enormemente el F— -

tiempo necesario para la resolucién de problemas.

Registro de todos los datos Reproduccion Mapeo de relaciones

Todos los datos del equipo procedentes Vea la reproduccién enlazada de varias fuentes Analice automaticamente los programas
de memorias, cdmaras y eventos se de datos registrados desde los momentos de escaleray visualice los diagramas de
graban automéaticamente. anteriores a que se produjera el problema. arbol de las memorias relacionadas.
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Solucién de

i0 i i KV-8000
Funcién Machine Operation Recorder e e

Registro

Memorias, cAmara y operaciones

Registre todos los cambios de memorias
en cada escaneo | PrIMERO EN EL MUNDO |

Todos los cambios de memorias y programas de . . ] |
escalera se registran en cada ciclo de escaneo. El § S o g o B . L
registro se realiza como si los programas de escalera : [

se estuvieran capturando en tiempo real. i

Registre todos los
comportamientos de las sefales

Registre todos los movimientos mecanicos,
del Objeto y humanos | PriMERO EN EL MUNDO |

Camara

Los estados de todos los equipos, objetos y

. istran desde el t teri Cémara estandar/gran Cémara de ojo de pez de alta
mecanismos se registran desde el momento anterior a angular/teleobjetivo el
que se produce el problema. Dado que el dispositivo Aplicacion: Monitoreo de objetos y Aplicacién: Monitoreo general del
esta conectado al PLC, el estado del programay los mecanismos S

videos capturados por la cdmara se registran de forma
sincronizada.

Registre las operaciones del panel tactil y las
modificaciones del programa |rrimeroeneL munpo |

Evento

Ademas de los errores y alarmas del PLC, se puede
registrar el historial de operaciones del panel tactil y
todas las reescrituras del programa. Esto garantiza
que se conserve todo el historial relacionado con los
problemas causados por operaciones incorrectas { d
dificiles de notar. - L% i

Reescritura
operador | del programa

Registro de
cambios de equipo




Solucién de " . .
KV-
problemas Funcién Machine Operation Recorder 8000

Reproducir

Reproduccién enlazada de todos los datos grabados

[KV STUDIO (Replay)]
Reproduccién enlazada de todos los datos grabados

Todo el programa de escalera, el video de la camara, el valor de memoria cambiado manualmente y el historial de reescritura del
programa antes y después de un problema se pueden vincular y reproducir. También se pueden utilizar diversas funciones de
monitoreo para comprobar el estado de los dispositivos durante la reproduccién.

Programa de escalera

Los diagramas de escalera
se pueden reproducir.

| ] e .y |
) PR e o
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Video de la cdmara

El video se puede
reproducir en sincronizacién

con la escalera.

e 8
| Lamars maritat ]|

Historial de
eventos y errores

El historial de eventos y
errores se puede revisar en
orden cronoldgico.

i Monitor de graficos
en tiempo real

Crming b DT 01111 116)

i g L T

+
W P e e o) Se pueden comprobar las

L == X ™F formas de onda de

dispositivos especificos.

[VT5-WX (KV Replay)]
Reproduccién rapida en el sitio utilizando un panel tactil

Los datos registrados por la funcién Machine Operation Recorder se pueden importar y reproducir en el sitio usando el panel
tactil. Esto les permite a los usuarios comprobar rdpidamente datos como videos de la cdmara, eventos, formas de onda y

programas de escalera simplemente cambiando las pestafias de visualizacién.

KV replay l

RTCM Camera  Event/error  Ladder Monitor

Monitor de gréficos en

tiempo real Video de la cdmara

Historial de eventos y Programa de escalera
errores



Solucién de

oz ; i KV-
Funcién Machine Operation Recorder | kv-8000 problemas

Analisis

Diversas herramientas de andlisis para una rapida identificacidén de posibles problemas

[Comparacion de formas de onda/comparacién automatica]
Comparacion visual de las diferencias respecto al estado de operacién normal

Se pueden superponer formas de onda normales para
compararlas en caso de que surja un problema. Las
formas de onda del ciclo también se pueden
superponer automaticamente desde la sefal de inicio
del ciclo para identificar rapidamente la causa de los
problemas.

[Mapeo de relaciones]
Diagramas de arbol automaticos de ubicaciones relacionadas con el problema

Busque/extraiga no sélo los cambios de memorias 'y

configuracién relacionados con el problema, sino

también las reescrituras de dispositivos desde el panel .

tactil y cree diagramas de arbol automaticamente. Las e p—

causas se pueden investigar rapidamente con sélo -1 = —

seguir el bloque.

[Funcion de busqueda de punto de cambio de estado]
Facil busqueda de momento de cambio de memoria en un solo paso

Esta funcién facilita la revision del flanco ascendente

de los bits o cuando una memoria tipo palabra alcanza =
un valor especifico. Salte rapidamente directo al Global | [ow | Especificala
memoria

momento de cambio desde los resultados de la Data format(T) Decimal 168(F v
busqueda para una mayor eficiencia en el analisis de Ssasch condiion Especificallas rHeagrz gl?cbi'reecsic para

CondmioniC) when > imestabisned - |1 o0 qonocqe mgmento e
causas. . - busqueda 2

ompare obyeas(\) 1
Diraction(3) ) Previous O Next
Searenil) b ez s O o 1 v a1t s
[Earnme e ]

Visualice la lista I—}




Prevencion
de errores

Vea el video
para obtener !
mas informacion

Identifique los sintomas de los problemas y tome las medidas adecuadas
para prevenirlos antes de que se produzca el paro del equipo

Sistemas PLC para el
control de equiposy la
utilizaciéon de datos

1.Device
2. Error Clear
3.[mit Test

4 .Storage

Unidad de CPU con funcién
Machine Operation Recorder S =
KV-8000 ik
usar

LK
14
NS

............

KV VELOCE X3 para

de escaleras

CPU de cuatro nicleos a 1.2 GHz para
el procesamiento a alta velocidad de
grandes cantidades de datos

una rapida ejecucion

s T Unidad de
e : utilizacién de datos
] KV-XD02
NUEVO
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Utilizacion de datos
Monitoreo, analisis y visualizacion de los equipos completos

Identificacion de sintomas

Funcién de monitoreo de sintomas P.16

Monitoree constantemente el tiempo de ciclo, los tiempos de operacién del
dispositivo y los datos de forma de onda (temperatura, presion, torque, etc.)
para cada ciclo de tiempo de escaneo. Las alertas por cambios de
comportamiento ayudan a prevenir los problemas antes de que se inicien.

T -ii i :

]' i
i

Gestion de problemas

| PRIMERO EN EL MUNDO |

Funcidén de deteccion de anomalias P.20

¥ ¥
. | m b o
Cuando se produce una alerta de sintoma o un problema, se extraen
automaticamente todas las memorias que muestran un comportamiento l l T
irregular. De este modo, es mas rapido localizar la causa del problema y resulta L 5 e

mas facil establecer contramedidas.

Monitoreo remoto

Funcién Web Server P.24

Cree facilmente pantallas de visualizacién en un servidor web a las que se
pueda acceder de forma remota desde cualquier lugar utilizando tablets y
teléfonos inteligentes. Simplemente disponga los componentes en el software
del PLC para crear pantallas que se adapten a sus necesidades.

Sistema de utilizacion de datos completamente interno

Las funciones de utilizacion de datos del KV-XD02 eliminan la necesidad de desarrollar sistemas y otras
herramientas, y los sistemas de monitoreo y analisis pueden ser construidos y operados completamente de
forma interna de acuerdo a las necesidades especificas de su empresa.

Configuracién de Varios ajustes, incluidos los de los
A A . dispositivos, se pueden configurar a
CINE LI ETSEERY  istancia en la web. Sin necesidad de

de software PLC software especial, el sistema puede ser
operado por cualquier persona.

El KV-XDO02 analiza las variaciones de los

Conflguraclon elementos monitoreados durante varios
automatica de ciclos de operacion para establecer
autométicamente los valores umbral,
umbrales eliminando la necesidad de configurar los

ajustes individualmente.

Sencilla creacion de Los usuarios pueden crear facilmente
pantallas de visualizacién personalizadas

pantallas web que se pueden modificar rapidamente con
graficos adicionales.




Prevenci6n e . -
de errores Funcién de monitoreo de sintomas

Visualizacién de los estados de los equipos para una rapida
identificacion de las irregularidades

Funcion de monitoreo de sintomas

Vea el video
para obtener
mas informacion
U
po d 0
oba
o A
0 |
0 ! Cilindro de aire
Tiempo de operacion hacia delante: 235 ms /N
B - Tiempo de operacién hacia atras: 221 ms
-
elocidad actual: 100 rp :

O O O
e O
.' Transportador
8 Tiempo de operacion: 1312 ms
4 Velocidad de operacion: 30 m/min
i (98.4 pies/min)
L ]
c e U o(Ulidla de 10 = aUuJ U1 €0 JU
U OIred U c C UC © U dlid
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8 5 a Prevencién
Funcién de monitoreo de sintomas de errores

Funciones de monitoreo para diversas aplicaciones

[Monitor de tiempo de ciclo]
Visualizacion/monitoreo del tiempo de ciclo del equipo

La visualizacién y el monitoreo son posibles no sélo para el ciclo global, sino también para cada ciclo del proceso. Vea los tiempos
de ciclo de los equipos sin tener que utilizar un cronémetro durante la puesta en marchay reciba alertas en caso de un paro
inesperado o una ralentizacion.

Item name

Comprobacion de los tiempos de ciclo de
cada proceso para identificar los cuellos
de botella.

[Monitor de tiempos]
Visualizacion/monitoreo de la operacién del actuador,
tiempo de inspeccion, etc.

El monitor de tiempo hace posible visualizar/monitorear entre un sensor de posiciéon de avance de un cilindro de aire y un sensor
de posicion de retroceso, por ejemplo. Es posible monitorear constantemente el tiempo de operacion e inspeccion de hasta 1000
elementos*. Cada elemento se puede comparar con el registro de operacion normal y se pueden emitir alertas de sintomas en
caso de ralentizaciones u otros cambios.

item name Char el ‘ Es posible monitorear constantemente el tiempo entre
los disparos de inicio y fin para hasta 1000* elementos.

Monitorear una amplia variedad de tiempos, incluyendo
el tiempo de operacion, el tiempo de inspeccion, el
tiempo de encendido del sensor y el tiempo de trabajo.

*Varia dependiendo del uso de otras funciones.

[Monitor de limite superior/inferior de forma de onda]
Visualizacion de formas de onda de temperatura, presion, torque, etc.

Es posible visualizar y monitorear cronolégicamente hasta 500* sefales analégicas dentro de un ciclo. Esto hace posible notar
cambios con tres métodos de monitoreo a elegir —limites superior e inferior, limites superior e inferior de pico, y limites superior e
inferior de fondo— segun las caracteristicas de la sefial.

Sawv 7 .
= Registre una forma de onda de referencia

o para la comparacion de superposicion.

Es posible monitorear constantemente hasta
500* sefiales analdgicas.

*Varia dependiendo del uso de otras funciones.

17
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Prevencién 8 o .
de errores Funcién de monitoreo de sintomas [ kv-xpo2 |

Facilidad de uso para todos los operadores

[Soporte de navegador web]
Configuracion de ajustes sin necesidad de software PLC

La funcion Web Server permite configurar los ajustes directamente desde un navegador web. La posibilidad de configurar ajustes
y monitorear estados sin necesidad de software de PLC, rapidamente desde un PC, teléfono inteligente o tablet facilita la
operatividad en el sitio.

Esto permite una visualizacién inmediata con sélo
configurar los ajustes del equipo.

Tiempo de ciclo

[Configuracién automatica por lotes]
Configuracion automatica de umbrales por lotes con un solo interruptor

Los umbrales para monitorear el estado se pueden configurar automaticamente desde un Unico botén en funcién de las
variaciones entre los ciclos de operacién de varios equipos.

Batch automatic setting ®

Acquires a new mea il value and automatically sels threshold

Measurement time [s] m ‘g;‘;‘:‘:‘;ﬁ,

w’ Save the histogram of the acquired measurements

Execute

Sin umbral establecido Establezca y aplique el tiempo de medicion Umbral establecido automéaticamente

[Inicializacién automatical
Puesta en marcha rapida sin necesidad de manual

El registro del KV-XD02 con el software del PLC permite la configuracion automatica de los ajustes iniciales de cada funcion, lo
que permite una operacién rapida sin tener que consultar el manual.

* El programa de escalera para encender el relevador de permiso de operacién debe escribirse en una fila.



8 5 a Prevencién
Funcién de monitoreo de smtomas de errores

Monitoreo del ciclo de tiempo de escaneo del PLC

[Sistema multi-CPU]
Procesamiento de datos de alta velocidad sin efectos adversos
en el control del equipo

Aligual que la CPU dedicada a la escalera del KV-8000, el KV-XD02 también incluye una CPU de procesamiento de datos para
minimizar los retrasos en el tiempo de escaneo incluso cuando se procesan grandes volimenes de datos a alta velocidad en cada
escaneo. Esto permite tanto el control de los equipos como la utilizacién de los datos en un solo sistema.

de memorias
de tiempo de

ASIC dedicado a la
ejecucién de escalera
KV VELOCE X3

Procesamiento de datos dedicado
CPU SoC de cuatro
nicleos a 1.2 GHz

[Visualizacion del historial]
Comprobaciones rapidas de variaciones y tendencias pasadas
Esta visualizacién les permite a los usuarios comprobar los elementos configurados tanto en lo que respecta a las

tendencias con mediciones anteriores como al grado de variabilidad, lo que permite determinar mas rapidamente si un
error se debe a un problema inesperado o forma parte de una tendencia.

Y |
o fomrrma o

Histograma Gréfico estadistico

[Cambio de umbral por lotes]
Soporte para cambios de herramientas
Los valores de umbral para diferentes variedades de productos se pueden guardar incluso cuando las condiciones de

operacion del equipo varian entre los productos. Al cambiar de producto, los valores umbral también se pueden
cambiar todos a la vez, lo que garantiza la compatibilidad incluso en equipos que admiten varios productos.

[Salida CSV]
Salida de archivos de datos

Los datos tales como los valores medidos, los histogramas y los gréaficos estadisticos de la funcién de monitoreo de
sintomas pueden imprimirse facilmente como un archivo CSV con bloques de funcién dedicados.
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Prevencién
de errores

Funcion de deteccion de anomalias

Facil identificacidn de los factores potenciales del problema  privero en EL MuNDO|

Funcion de deteccion de anomalias

Vea el video

para obtener
mas informacién \

5 1
Sensor de cilindro ‘

" Sensor de cilindro - Operacion del
robot finalizada

Sensor de cilindro Ii
’ “ -
o)

A Deteccién de anomalias 2

Sensor de pinza de robot
“Apagado 110 ms mas tarde de lo

‘ e ) " habitual”.
T

A\ Deteccién de anomalias 1 { |
Inspeccion del sistema de vision . - 2 :

finalizada
"Encendido 15.2 ms mas tarde de lo

Inspeccién de
altura finalizada
" ] f
>

habitual”. Sensorde cilindro

— Estacion 3 finalizada &=
Sensor de deteccion T 4
de objetos -‘

- -
Tale

Sefal de finalizacién

de indice A\ Deteccién de anomalias 3

Sensor de deteccidn de objetos
“Encendido 2 veces mas de lo
habitual”.

. Sensor de deteccion
Alimentacion del v de objetos
transportador finalizada 2

Sensor de deteccion

Sensor de deteccion de objetos .

de objetds Sensor de deteccion

de objetos

|
Sensor de deteccion
de objetos

o i

Identificacién automatica de las anomalias de los
dispositivos a partir de varias fuentes potenciales


https://www.keyence.com.mx/ca23061403
https://www.keyence.com/ca21111207
https://www.keyence.com.mx/ca23061403

Prevencién
de errores

Funcién de deteccién de anomalias

Identificacidon automatica de factores potenciales

[Lista de anomalias]
Identificacion automatica de las memorias de bits con anomalias

Las memorias con un funcionamiento anémalo se identifican =
automaticamente comparando las sefales de entrada de varias finemaly.detection list | &
fuentes —incluidos varios sensores y ejes de accionamiento— [B] Cycle3: Inspection 175348
con las sefiales de funcionamiento normal. La informacién se —
muestra en orden cronolégico para que los usuarios puedan Sl ?9194 - 17:54.04
Cylinder sensor receding end
trabajar hacia atras desde el momento en que se produjo el : 4
y . . " q p ! J'|_|'|_ 30193 i1',('54'.‘_)4
problema para investigar la causa. Los filtros también se pueden Cylinder sensor advancing end ol
: 1
modificar para identificar cualquier memoria interna relevante. : a
p q qu Cmeut]BO194 , 5 @ [17:54.04
Cylinder sensor receding end: =] -
: g‘) 41
NIl Cycle2: Processing S |17:54:06
La visualizacion cronolégica de los datos o 1
- O r
facilita la identificacion del punto de nn B0190 Q |17:54:06
i . Process ST workpiece check )
partida de los sintomas y problemas. o 2
R50802 2
Tn - 17:54:06
Table motor positioning complete
3
Application event :
17:54:06
® Warning upper limit exceeded: [2] ([1]Cycle tiY.

Tecnologia de analisis automatico

Al analizar y aprender la operacién de todas las memorias de bits en un registro de operaciones normales previamente
registrado, el sistema puede identificar automaticamente cualquier evento en el que las memorias funcionaron de
forma anormal.

[1 mes antes] Funcionamiento normal Antes/después de un evento anormal A

LEpREREREREI e
T

Extraccion automética de
cualquier memoria de
bits que muestre un
comportamiento anémalo

Regiétro dela
operacion antes y

Registro de ’
después del evento

operaciones

normales Kv-8000

KV-8000

KV-XD02

l

Estado normal aprendido

Alerta de sintoma/estado de aparicién de problemas

Andlisis
automético de
diferencias




Prevencién
de errores

Funcion de deteccion de anomalias

Funcion de deteccidon de anomalias: Utilizacion inmediata

[Configuracion de disparadores/creacion de datos maestros]
Configuracion de ajuste en 2 pasos

Configurar los ajustes es tan sencillo como establecer los disparadores de inicio y fin de ciclo y crear el registro maestro de operaciones.
Los ajustes se pueden configurar a través de la web, lo que permite una operacién inmediata sin tener que utilizar el software del PLC.

PASO 1:

. ) ) 9 Owem .7} n
Configure los ajustes de disparo de
inicio/fin de ciclo. e [ ol 1 ~|[uaws ol +
PASO 2:
Establezca el periodo de recoleccién B p———
y pulse “Iniciar” para crear un registro Ot e S ! i
maestro de operaciones L — ==
automaticamente. PO e e T T T

= e pras) Seomm

[Reporte de analisis]
Reportes de analisis faciles de entender con listas, videos y graficas

Los resultados se pueden mostrar en reportes de andlisis faciles de leer. Estos reportes de andlisis no sélo incluyen las memorias
con anomalias, sino también los detalles de las diferencias con respecto al registro maestro de operaciones, los procesos que se
producen con frecuencia y el video de la cdmara de cuando se produjo un problema para facilitar el establecimiento de
contramedidas.

Las diferencias con respecto al registro maestro Los dispositivos con operaciones diferentes al registro
de operaciones se marcan en cada ciclo. maestro de operaciones se muestran en orden cronolégico.
Anomaly detection chart 20001031 17:54:04 @&l Ancmaly detection list + &
EvenliE riar b B Cycled: Inspection 175348
No change in master 7 . o 77
. 180194 L2 540
Change in master M EIJIJE: S| 1Tea0s
> 0 Overal | - - (= 2 :
. : : l i [eelso1ss 5| 1mss04
S 1:Feed Cylinder sansor advancing end 5 .
> 2 Processing | = 5| yrmis
mg 8 kel - .
» ¥ Inspection * ™ i S #
» 4 Discharge | . 175406
> Withous Link cycle L
" 17:54:06
- 2
175406
Camera [4] KV-CADZ Camera 1 | ek 3
v /G O e ke, T
B0193 Cylinder sensor advancing end
input signal s1ate changed less frequently
Tha signal source may ba abnarmal ar disconnectad
m & changes
m m 0010 17:54:04
i 1G4/ 810] [
0. Overan S X0 +
Los videos de las cdmaras maestra y actual se pueden sincronizar Las anomalias se explican en texto
para su reproduccion desde el momento de inicio del ciclo. y en el gréafico de temporizacion.

[Cambio de datos maestros] Soporte para cambios de herramientas

Se pueden crear datos maestros para multiples variedades de productos, y el andlisis puede realizarse simplemente cambiando
entre los conjuntos de datos con una sefial de conmutacién, lo que permite su uso incluso en instalaciones que admiten multiples
productos.
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Funcion de deteccidon de anomalias: Analisis mas detallado

[Enlace cronolégico de reportes de analisis y reproducciones]
Facil reproduccion de eventos mientras se revisa el reporte de analisis
La funcién Machine Operation Recorder se puede utilizar para reproducir las operaciones y el reporte de andlisis a lo largo de una

escala de tiempo. El estado de operacion de la escalera y el gréfico de temporizacién se pueden sincronizar para cotejarse con la
lista de dispositivos con anomalias en el reporte, lo que facilita a los usuarios la localizacién de las causas de los problemas.

Reporte de andlisis

wsaen | Reproduccién

Interbloqueo de tiempo ———

[Enlace de mapeo de relaciones]
Andlisis de escalera que se remonta al punto inicial de la memoria con la anomalia

La lista de anomalias detectadas y el mapeo de o o
. . . Dusglay smichrgiCebG)  EadUollguelioace) || Enphavis st el =) sy, Fuckvia i anaatia Rirgal
relaciones se pueden sincronizar y comprobar. Esto Frcnay” o “Behae
hace posible ver solo las memorias relacionadas con _ » _
_i :

£
i

la memoria con la anomalia para una investigacion
mas eficiente de la causa.

i
#

i
i
L)

it

PR
HL
TA| [T |18 |18 (Y8

£

7
2

[Enlace de monitor de graficos en tiempo real]
Comprobacién de anomalias basada en formas de onda

El monitor de gréaficos en tiempo real se puede
activar y sincronizar directamente desde la lista de
anomalias detectadas. El registro de memorias de
palabras relacionados adicionales también permite
analizar los factores con mayor detalle. Las formas
de onda también se pueden superponer a partir del
disparo de inicio de ciclo para comprobar las
diferencias de cada ciclo, lo que permite una
investigacion eficaz de la causa de los problemas.
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Prevencién

S — Funcién Web Server

Monitoreo remoto

Funcion Web Server

Visualizacion del estado del equipo para cualquier
usuario desde cualquier lugar

Vea el video
para obtener

mas informacién



https://www.keyence.com.mx/ca23061404
https://www.keyence.com/ca21111208
https://www.keyence.com.mx/ca23061404

Prevencién
de errores

Monitoreo simultaneo desde varios dispositivos

[Compatibilidad con navegadores web de uso general]
Monitoreo desde varios dispositivos

La funcion Web Server les permite a los usuarios monitorear el estado de los equipos desde cualquier dispositivo con un
navegador web de uso general, incluidos PC, tablets, teléfonos inteligentes y paneles tactiles con navegador web (VT5-WX).

VT5-WX PC Tablet Teléfono inteligente
(panel tactil con un navegador web)

Navegadores web
compatibles

* Google Chrome
* Microsoft Edge

« Safari de Apple

[Hasta 8 conexiones simultaneas]
Monitoreo simultaneo de pantallas desde multiples dispositivos
También son posibles las conexiones remotas desde multiples navegadores, pudiendo mostrar cada dispositivo una pantalla

diferente. Por ejemplo, un dispositivo en el sitio podria utilizarse para monitorear el estado actual del equipo, mientras que un
dispositivo en una oficina se puede utilizar para analizar la tltima aparicién de un problema.

e |
[ 1L

KV-XD02 u |
Tablet 1 Tablet 2
Visualizacién 1 Visualizacion 2 Personal de Personal de
. L . produccién mantenimiento
Ingeniero de produccioén (oficina) (en el sitio) (en el sitio)

[Monitoreo de sintomas/Deteccion de anomalias/Tablero web]
Monitoreo y analisis de sintomas basados en la web

El monitoreo de sintomas, la deteccion de anomalias y el tablero web —que les permite a los usuarios crear pantallas de
monitoreo personalizadas— son accesibles de forma remota a través de la web.

Monitoreo de sintomas Deteccién de anomalias Tablero web

25



Prevencién
de errores

Creacion rapida de tableros para monitorear el estado en el sitio

[Tablero web]
Pantallas web personalizadas para mostrar informacion relevante

Los usuarios pueden elegir entre pantallas preestablecidas de monitoreo de sintomas y deteccion de anomalias o crear pantallas
web personalizadas. Los estados de los equipos se pueden visualizar con valores numéricos, graficos y video de camara para
crear pantallas de monitoreo de los estados de produccién y operacion.

- o wn o

e

Cameara My

[KV STUDIO (Editor de Tablero web)]
Seleccione los dispositivos y configure los ajustes de los mismos para

facilitar su creacion

Las pantallas web se pueden dibujar utilizando el software del PLC, lo que elimina la necesidad de un software independiente. La
posibilidad de crear pantallas simplemente seleccionando componentes de una lista y colocandolos también elimina la necesidad
de aprender un lenguaje especializado de paginas web.

PASO 1 Seleccione y coloque los Press-fit machine
componentes

Organice los componentes
simplemente arrastrandolos y
soltandolos de la lista.

PASO 2 Configure los ajustes de tmachine [ P - —
memorias/variables ] e O

Cytnger

R35100
Haga doble clic en un componente
para asignar y configurar una
memoria del PLC o una variable.

[Memorias/variables configurables] MR114

* Memorias de CPU/variables/memoria de ] 10007
bufer Busqueda de candidatos
* Variables de unidad (s6lo KV-XD02) utilizando comentarios




Prevencién

Funcién Web Server de errores

Amplia variedad de componentes para adaptarse a diversas aplicaciones

Texto

TT

Texto fijo Visualizacion Visualizacion
de caracteres de valores

Lamparas/interruptores

Observacion

Visualizacién de valores

Los valores numéricos se pueden
escribir directamente en las
pantallas web.

111 Mumericai vatue disptay

Enabls writing

o g

Lampara Lampara de Interruptor

estado N

Interruptor de
lampara

Gréficas

Observacion

Interruptor

Elija entre varias funciones, como el
conjunto de bits, el conjunto de
palabras y el cambio de pantalla.

11} switch

900
Operating

Setng  Foemal Operation  Dispsy

1 fu
Switch function
[

Write destination

S

- il

Gréfico Gréfico de linea Gréfico de
cronoldgico barras
Medidor de Contador Gréfico
barras circular circular
Gréficos
Linea Cuadrado

Videos/imagenes

Observacion

Contador circular

Se pueden visualizar contadores
circulares estableciendo un margen
interno.

Comlun a todos los graficos

Utilice los consejos de la
herramienta para visualizar los
valores.

Grafico de barras

Aproveche las pantallas apiladas al
100%.

Ny NE

Cémara Imagen Sustitucion
del archivo
de imagen

Observacion

Cémara

Se puede mostrar la pantalla de una
cémara conectada a la KV-CA02.
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Anada facilmente una variedad de funcionalidades para los equipos

XD app NUEVO,

KV-XD02
Mejore la productividad y la

facilidad de uso

[XD app]
Amplia variedad de aplicaciones utilizando un servidor web
Aproveche las diversas aplicaciones para aumentar la disponibilidad operativa y mejorar la calidad. En el futuro también se

afadiran nuevas aplicaciones en funcién de las peticiones de los clientes a través del sistema de ventas y marketing directo de
KEYENCE. Descargue la XD app desde la siguiente URL: www.keyence.com.mx/xd_appli

Monitor de
alarmas

Monitor de
operacion

Visualice inmediatamente Revise la informacion

el estado de operacion de acumulada del historial de

los equipos. alarmas.

Visualice las tasas de Ordene en funcién de la

operacion actuales y frecuencia o el tiempo.
pasadosy las causas de

inactividad.

Monitor de banda
de tolerancia

Configure los umbrales
automaticamente en
funcién de los datos

maestros.

La funcién Web Server %
También se tienen en permite la operacion desde & T
cuenta las variaciones a cualquier dispositivo,
lo largo de varios ciclos. incluyendo tablets, teléfono

inteligentes y PCs.



https://www.keyence.com/xd_appli
https://www.keyence.com.mx/xd_appli

[Importacion de aplicaciones]
Usabilidad inmediata

Los usuarios no sélo pueden importar facilmente las aplicaciones que deseen utilizando el software, sino que la configuracién de
los ajustes a través de la web también hace posible que cualquiera pueda utilizar el sistema.

Create new(M]...

\mpor‘t(\)f\

[Sistema multi-CPU]
Anadir funciones sin efectos adversos en el control del equipo

La capacidad del KV-XDO02 para ejecutar los célculos de la aplicaciéon y mostrar el procesamiento de la pantalla
independientemente de la CPU permite el uso de multiples aplicaciones con un impacto minimo en el control del equipo.

Control de equipos

Ejecucion de
escalera

Uso de la aplicacion

Acumulacién de
latos

Aplicacion 1

Aplicacion 2

Control del motor
Procesamiento de
comunicacién

Calculo
Visualizacién web

Aplicacion 3

[PLC Link]
Anadir a equipos existentes

El uso de la unidad Ethernet KV-XLEO2 permite la conectividad con los principales PLC comerciales sin necesidad de
programacién. Esto hace posible afiadir diversas aplicaciones y funciones de monitoreo de sintomas a los equipos existentes.

KV-XD02 KV-XLE02

29



Del diseino a la produccién en masa
Soluciones para los problemas relacionados con los equipos

Del diseno a la produccién en masa

01 Diseno 02 Puesta en marcha/depuracion

[Problema] [Problemal]

La creacién de programas lleva tiempo Resolver problemas repentinos lleva tiempo
I Creacién/modificacién de mapas de dispositivos 1 Es dificil identificar la causa de paros sin alarmas

I La depuracién es necesaria cuando se reutilizan programas l Reducir el tiempo ciclo lleva tiempo

Registro de operaciones de la maquina/analisis
automatico parauna

reduccidn significativa del tiempo
de puesta en marcha

Programacion de variables para
aumentar la velocidad de
programacion

—P. 32 —P.34

Mejora de la
productividad de
los equipos
existentes

Equipo 1 Equipo 2

PLC existente:
Empresa A




03 Preparacion de la produccion 04 Produccién en masa

[Problema] [Problemal

El objetivo de disponibilidad operativa es El objetivo de disponibilidad operativa es
dificil de alcanzar dificil de mantener

I Comprobar el rendimiento de los equipos lleva tiempo y esfuerzo I Se producen paros temporales por problemas con los componentes

. . . consumibles
1 Esperar a que se reproduzcan los problemas e investigar las posibles
causas lleva tiempo 0 Surgen problemas inesperados

Visualizacion y analisis automatico: Monitoreo de sintomas y andlisis automatico:
Crecimiento constante hacia el Mantenga y mejore la disponibilidad
objetivo de disponibilidad operativa operativa

—P.36 —P.38

[Problema]

I Los PLC existentes son todos de distintos
fabricantes o modelos diferentes

} Mejora de la productividad

incluso con el equipo existente

I Crear un sistema es costoso y requiere
tiempo

I Garantizar la eficacia es dificil
—P. 40
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Soluciones

especificas por fase
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01 Diseino

La creacion de programas
lleva tiempo

Crear un mapa de dispositivos y modificar los
mapas para afadir recetas puede llevar
mucho tiempo. El procesamiento de cadenas
de caracteres y otras programaciones
complicadas también requieren tiempo.

Con sistemas
convencionales

variables/estructuras

1. Creaciéon/modificacion de
mapas de dispositivos

Con la Serie KV

Mayor velocidad de
programacion

El uso de variables, estructuras y texto
estructurado permite agilizar una
programacioén que, de otro modo, llevaria
mucho tiempo con los sistemas
convencionales.

No. 0048

Problema 1
Creacion/modificacién de mapas de
dispositivos

Las areas de dispositivos libres deben prepararse con antelacién para
afiadir dispositivos mas adelante. Si no hay suficiente espacio libre, sera
necesario modificar el mapa de dispositivos, la escalera y los nimeros
de dispositivo del panel tactil.

DMO 1_Variety name 32 palabras
DM32 1_Production time 2 palabras
DM34 1_Height data 2 palabras
DM36 1_Judgment 1 palabra
DM50 2_Variety name 32 palabras
DM82 2_Production time 2 palabras
DM84 2 _Height data 2 palabras
DM86 2_Judgment 1 palabra

Mejora de la eficiencia con

Area de dispositivo libre para la asignacién de hasta 13 palabras

3. Derivacion de
activos anteriores

2. Procesamiento
de célculos

Solucién 1
Sin necesidad de mapeo con
variables/estructuras

Elimine la necesidad de crear un mapa de dispositivos haciendo uso de
variables. Las modificaciones al afiadir datos también se pueden
completar simplemente afiadiendo un elemento si los datos de la receta
estan agrupados en una estructura, lo que elimina la necesidad de
reservar espacio libre.

Variable Comentario de variable Tamafio

ST
01.03.2021

Datatypes supported: 8 of 26

Programa conforme a
lanormalEC 61131-3

Recipe[0].Name 1_Variety name 32 palabras
Recipe[0].TotalTime 1_Production time 2 palabras
Recipe[0].Height 1_Height data 2 palabras

1 palabra

|

Recipe[0].Result 1_Judgment

|

Recipe[1].Name 2_Variety name 32 palabras
Recipe[1]TotalTime 2_Production time 2 palabras
Recipe[1].Height 2_Height data 2 palabras

1 palabra

Recipe[1].Result 2_Judgment

No es necesario asignar espacio libre con areas dedicadas a variables



Problema 2
Los procesos de calculo son
complicados y dificiles de entender

Los programas de célculo deben incluir palabras de instruccién una fila a
la vez, y las operaciones aritméticas complicadas pueden resultar
complejas debido a la gran cantidad de filas. Determinar qué
operaciones se estan realizando en programas preparados por otros
también lleva tiempo.

o 2
—t 1 + 010000 K5 bz 1
Operation Measurement data Temp data 1
£ D2 Kio D4
Temp data 1 Temp data 2
* 04 Ko Do
Tempdata 2 Calculation data

No sélo hay muchas descripciones, sino que también hay que tener
en cuenta el orden de las descripciones y el destino de
almacenamiento temporal de los dispositivos.

KV-8000

Solucién 2
Texto estructurado para expresiones
matematicas

Los programas de procesamiento de célculos se pueden ejecutar
simplemente escribiendo las expresiones matematicas en texto
estructurado, lo que elimina la necesidad de escribir programas
complicados y aumenta la legibilidad. Esto también elimina la necesidad
de dispositivos temporales y reduce el consumo de dispositivos.

w0 {=Data rounding=*)
[ 0 1= (DIOOOD + §) / 10 * 10 : (+D10000: Analog value)

Operation

<Consejo> Programacion intuitiva con procesamiento de
cadenas de caracteres

El soporte de texto estructurado permite escribir cadenas de caracteres

dificiles de manejar en lenguaje de escalera sin necesidad de editarlas, lo que

reduce la cantidad de trabajo necesario para buscar cédigos de caracteres y
permite una programacion intuitiva.

- 17 IF 02000.T = D1000. T THEN (*Charzcter string comparison®) |
| D300 :=D3000 +1 : count) L
[ poh®00-T o= Match' © pgaracterstring)
Target detection sensor [3001 := D3001 +1 : [*Gount’)

D&EDQ.T = Nomateh' :  [*Character string")

Problema 3
La depuracién es necesaria cuando
se reutilizan programas

Copiar y pegar desde programas anteriores puede ser Util, pero esto
puede dar lugar a dispositivos duplicados en los programas de origen'y
destino, lo que hace necesario corregir los nimeros de dispositivo y los
mapas de dispositivos. Modificar tanto el programa de escalera como el
panel tactil también puede llevar mucho tiempo.

**Retorno a origen**

Duplica las MR000| |MR100
**Principal** direcciones al ~Principal**

reutilizar los
MROOO programas MROOO

B MR100

—

Programa fuente Destino de desvio del
programa

Reduce drasticamente el trabajo de disefio I

KV-

00
Solucién 3

Mejora de la desviacion del programa
con variables

El uso de variables para crear programas también evita la duplicacion de
dispositivos cuando se reutilizan programas, lo que permite desviar activos
sin tener que modificar el programa de escalera o los dispositivos del panel
tactil.

**Retorno a origen**

Solicitud de | |Inicio del retorno
PLC retorno a origen aorigen ‘
T

**Principal** i o —
b ond - Sin duplicacién Principal
reparacion de operacion X - —
— con variables Preparacion de operacion
s Inicio de o :
operacién inciocel

Programa fuente Destino de desvio del
programa

Panel tactil

Sin duplicacion
con variables

Retorno a origen

Preparacion
de operacion

Preparacion
de operaciéon
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Soluciones

especificasporfase. 02 PUESta en marcha/depuracion

Problema 1
Dificultad para identificar la causa
de paros sin una alarma

Al pasar de una operacién Unica a una operacién continua, pueden
producirse paradas sin alarmas y otros problemas, e identificar una
causa dentro de un elevado nimero de sensores y sefiales puede llevar
tiempo.

Resolver problemas
repentinos lleva tiempo

Pueden surgir problemas inesperados al
conectar la alimentacion y verificar la
operacion, e identificar la causa y aplicar
contramedidas lleva tiempo.

Posicionamiento

| e
K objetos 1 - finalizado 1
il Sensor de conteo de S  Posicionamiento
~_ objetos 2 | 5 finalizado 2
TR e ) R

Fin de avanci ..
22N de Sensor de presion 1
cilindro

Cilindro extremo

osterioi
O 3 "1:

Con sistemas
convencionales

Identificacion rapida de los factores Verificacion rapida de las posibles
causantes de paros sin alarma reducciones de cadencia y de su eficacia

2. Reduccion de 3. Puestaen

Con la Serie KV 1. Paros sin alarma . . -
tiempo ciclo marcha en el sitio

Reduccion significativa del

tiempo de puesta en marcha Solucién 1
La funcion Machine Operation Recorder Identificacion raplda de los factores
elimina la necesidad de comprobar los causantes de paros sin alarma

estados repetidamente. Mientras tanto, la . . ) s )

. S . El registro de operaciones proporciona una vision precisa de los estados
unidad de utilizacion de datos permite de operacién antes y después de un paro sin alarma. El registro de la
visualizar los estados del ciclo y de la operacién también se puede superponer a las formas de onda del ciclo
operacién e identificar las causas de las n[or_mal para identificar déonde s’e ha perdido una sefial e investigar

. s . rapidamente la causa de esa pérdida.
anomalias, lo que reduce significativamente el
tiempo necesario para la puesta en marchay
la depuracion, tareas dificiles con los I

sistemas convencionales. Sensor de conteo de
T objetos 1

Sensor de conteo de
objetos 2

Fin de avance del cilindro

Cilindro extremo posterior

Posicionamiento finalizado 1

Posicionamiento finalizado 2
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Sensor de presion 1

Sensor de presion 2

Las sefales de entrada de los sensores, las ubicaciones de posicionamiento, etc.
se superponen con las entradas de ciclo normal y las formas de onda para su
comparacion.

34



Problema 2
Reducir el tiempo ciclo requiere
esfuerzo

Tras confirmar que la operacién continua es posible, es necesario reducir
las cadencias, pero identificar las posibles reducciones de las cadencias
requiere esfuerzo. Comprobar la eficacia de los ajustes para reducir la
cadencia también requiere esfuerzo.

Establezca un circuito temporizador para comprobar el tiempo de ciclo
y el tiempo de operacion.

* Se requieren programas para cada ciclo y dispositivo de accionamiento que se
comprueba.

posibles factores problematicos

Solucién 2

Verificacion rapida de las posibles
reducciones de tiempo ciclo y de su eficacia

Es posible la visualizacién inmediata del ciclo global, de los ciclos de
proceso individuales y del tiempo de operacién del equipo de
accionamiento, lo que facilita encontrar déonde es posible mejorar el tiempo
ciclo. La posibilidad de comprobar las tendencias también facilita la
comprobacién de la eficacia de los ajustes.

Tiempo de ciclo I S € Visualice los tiempos
== ma ' i de ciclo y controle el
tiempo de operacion de
los equipos
rdpidamente con sélo
configurar unos
sencillos ajustes de los
dispositivos.

Tendencias del tiempo de ciclo B Monitorear el tiempo de
cicloy las tendencias del
tiempo de operacion
facilita la comprobacién de
la eficacia de los ajustes.

Identificacion automaticade ...-----o T

Problema 3
Problemas durante la puesta en
marcha en el sitio

Aunque no hubiera problemas de operacién del equipo en la fébrica,
pueden surgir problemas inesperados tras el envio y la puesta en marcha
del equipo en un lugar diferente, e investigar la causa de tales problemas
puede llevar mucho tiempo.

‘% Reduce drasticamente el trabajo de puesta en marcha y depuracion %‘

KV-8000

Solucién 3
Identificacion de factores problematicos
durante la puesta en marcha en el sitio

La funcién de deteccion de anomalias del KV-XDO02 identifica
automaticamente los dispositivos cuya operacioén ha cambiado con el
tiempo. Esto hace posible identificar cambios en el comportamiento
mecanico debidos a diferencias en la forma de ensamblar el equipo.

Deteccién de anomalias . Posibilidad de filtrado por
dispositivos de entrada.

Identificacién automatica de
dispositivos con funcionamiento
andémalo. También puede
identificarse rapidamente la causa
1180193 D de los errores mecanicos y de los
_ : sensores derivados del
reensamblaje y de las vibraciones
17:5206 durante el transporte.

v
e Las anomalias pueden explicarse
input Sinal stace changed less Trequenty en textoy en el grafico de
) temporizacion, lo que facilita la
= adopcioén de las contramedidas
1 adecuadas.
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Soluciones

especificasporfase 03 Preparacion de la produccion

Problema 1
La disponibilidad operativa Comprobar el rendimiento de los
objetivo es dificil de alcanzar equipos lleva tiempo y esfuerzo
Comprobar el rendimiento de los equipos al instalarlos y al poner en
Las fabricas deben alcanzar el objeto de marcha la operacién inicial lleva tiempo y esfuerzo. Por lo general, este
disponibilidad operativa antes de iniciar la tipo de comprobaciones se realizan manualmente, y la comprobacion de

. na L variaciones puede resultar dificil.
fabricacién, pero comprobar el rendimiento de P

los equipos lleva tiempo. Incluso después de
entregar las operaciones, cualquier problema
restante debe solucionarse antes de continuar.

Instalacién de equipos

Objetivo de

disponibilidad

operativa

Con sistemas convencionales

Con la Serie KV

Crecimiento constante hacia
el objeto de disponibilidad Solucion 1

operativa Visualizacion automatica del

La visualizacién, el monitoreo y el anélisis rendimiento de los equipos

automatico del estado de la operacién El monitoreo del tiempo de ciclo permite la visualizacién automatica del
pueden ayudar a aumentar la disponibilidad ciclo del equipo. Las variaciones de ciclo también pueden comprobarse

utilizando un histograma, lo que facilita también la comprobacién de la
estabilidad del sistema.

operativa agilizando los tiempos de
respuesta, lo que facilita alcanzar el objeto de
disponibilidad operativa antes de traspasar
las tareas al departamento de fabricacion.

Visualizacién del tiempo de ciclo
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Comprobacién de la variacién del ciclo
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Problema 2
Esperar a que se reproduzcan los
problemas lleva tiempo

Para determinar la causa de un problema es necesario esperar a que
vuelva a producirse, lo que puede llevar tiempo.

Problema 3
Localizar la causa de un problema
lleva tiempo

Incluso si se puede reproducir un problema, hay que suponer varios
factores, e identificar esos factores y considerar las contramedidas de
raiz lleva tiempo.

Senal de finalizacion de

fijacion

Senal de estacion
completada

Entrega al departamento de fabricacién

Solucién 2

Sin necesidad de esperar a que se
reproduzca el problema

Con el monitoreo del tiempo de ciclo, el registro de la operaciéon se

guarda automaticamente aunque un error indefinido provoque una

parada sin alarma. Esto hace posible revisar el estado en detalle sin
necesidad de esperar a que vuelva a producirse el problema.

Las paradas sin alarma también se
detectan con anomalias de ciclo

Registro antes y después de
la anomalia del ciclo

Registro antes y
después de la anomalia
del ciclo

Dispositivo, cdmara y datos de eventos de antes y después del disparo

Solucién 3

Investigacion rapida de la causa

La funcién de Monitor de temporizacién permite separar los factores
mecanicos y eléctricos de los problemas. Incluso si un dispositivo no
estd registrado como dispositivo monitoreado, el andlisis automético
también se puede utilizar para identificar el dispositivo que causoé el
problema para una investigaciéon mas répida de la causa.

Monitor de temporizacion

El registro de sefiales de
entrada externas como el
cilindro de aire, el eje de
transmision y las sefales de
los sensores permite
identificar cudndo se produce
un problema mecanico.

Monitorear adicionalmente los equipos que causan
problemas puede evitar que éstos se repitan.

Afadir dispositivo
de monitoreo

Identificacién automatica de
dispositivos con
funcionamiento anémalo. La
lista esta ordenada segun el
momento de aparicion, lo que
les permite a los usuarios
identificar la causa a partir del
momento en que se inici6 el
problema.

o
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| Cyele2: Processing

Deteccién de anomalias
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Soluciones

especificas por fase 04 PrOdUCCién en masa

Problema 1
. o . Problemas con los componentes
La disponibilidad operativa . P
. g consumibles
objetivo es dificil de mantener , .
Incluso cuando se sustituyen regularmente los consumibles, como los
Tras el inicio de la produccién en masa, la cilindros de aire, la gestion de estos dispositivos puede resultar dificil

debido al elevado nimero de usos, y a menudo los componentes sélo se

disponibilidad operativa disminuye ) .
sustituyen después de que se produzca un problema, lo que conlleva

gradualmente debido a problemas con los pérdidas de produccién debido al tiempo necesario para la sustitucion. Los
componentes consumibles, fallos de piezas componentes con especificaciones especiales también pueden tardar
mecanicas con Iargos plazos de entregay mucho en entregarse, lo que dificulta considerablemente la produccion.

otros problemas inesperados.
3

Cilindro de aire Pinza de aire

Inicio de la produccién en masa

Objetivo de

disponibilidad '\
operativa

Con sistemas
convencionales

Con la Serie KV

Mantenga y mejore la Solucion 1
disponibilidad operativa . < -
P P Determinar cuando sustituir los

Sustituir los componente§ consumibles en el componentes consumibles
momento adecuado, monitorear el desgaste - ) ) ) )
del 5 e e | Cuando se utiliza la funcién de Monitor de tiempos para monitorear la

elas pleza.s mecanicas'y so UC'ona': O operacion de cada cilindro de aire, se pueden generar alertas si se
problemas inesperados lo antes posible producen fugas de aire debido al deterioro de los empaques. Sustituir
facilita el mantener el objetivo de la los empaques mientras la linea esta parada antes de que se produzca

un fallo permite evitar las pérdidas debidas al paro de la linea.

disponibilidad operativa, un problema habitual
en los sistemas convencionales.

Monitor de tiempos
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Es posible monitorear hasta 1000 cilindros de aire. La posibilidad de configurar los
ajustes a través de la web desde una tablet u otro dispositivo sin necesidad de
software de PLC permite a los departamentos de fabricacién operar el sistema sin
ningun tipo de ayuda externa. Los valores umbral también pueden fijarse
facilmente de forma automaética basandose en multiples ciclos de operacion.
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Problema 2 Problema 3

Averias de piezas mecanicas con Surgen problemas inesperados
largos plazos de entrega
En el caso improbable de que se produzca un fallo con un componente Identificar las causas de problemas inesperados puede ser dificil y la
mecanico caro que no suele tenerse en stock, como un engranaje comunicacion repetida con los disefiadores de los equipos o los
reductor, un motor de alta capacidad o una leva mecénica, la espera de fabricantes de equipos subcontratados puede llevar mucho tiempo.

entrega puede provocar un paro importante de la linea.

Engranaje reductor Motor de gran capacidad Leva mecénica

Después de un aino

4

. e PR . =
Solucién 2 -+ = Solucién 3 =

Monitoreo de la carga en Identificacidén temprana de posibles

componentes mecanicos causas de problemas
El uso del monitor de limite superior/inferior de forma de onda para En caso de un problema inesperado, los usuarios pueden comprobar en la
monitorear el torque del motor garantiza que los usuarios reciban una web si los sensores y otros mecanismos se comportan de forma irregular, lo
alerta si el torque de carga aumenta durante la operacién. Evite paros que permite investigar la causa en el sitio. Los reportes de analisis y los
importantes monitoreando los estados y sustituyendo los componentes registro de operaciones también se pueden compartir por correo electrénico
segun sea necesario antes de que se produzca un fallo completo. con los disefiadores de equipos y los fabricantes de equipos subcontratados,

que pueden asi comunicarse con otros segun sea necesario mientras

Monitor de limite superior/inferior de forma de onda reproducen las condiciones en el momento de la aparicion del problema

directamente desde sus PC para investigar rapidamente la causa.

Deteccién de anomalias

Identificacion automética de
dispositivos con
funcionamiento anémalo. La
lista esta ordenada segun el
momento de aparicion, lo
que les permite a los
usuarios identificar la causa a
partir del momento en que se
inicié el problema.

Anamaly detection list
[ Cycled: Inspection

, wout | 0194

02160]0U01D UBPIQ

Es posible monitorear formas de onda de hasta 500 datos anal6gicos.
Configurar los ajustes y monitorear los datos como si estuviera en el sitio es N Cyclez Processing 12
posible a través de la web para facilitar su uso.

Los registro de operaciones
j y los reportes de anélisis se
<C°n5eJ°> m ﬁ pueden guardar por
Utilice el paquete opcional de anélisis de datos para la prediccion ) - separado y compartirse por
avanzada de fallos utilizando analisis multivariante. Fébrica : 332:2:;:; D'Ssgji?)zr,del correo electronico.
* Péngase en contacto con un representante de ventas de KEYENCE para + Reporte de Fabricante del
mas detalles. analisis Subﬁﬂ,ﬂ{?;ado




Soluciones especificas para cada fase Mejora dela prOdUCtiVidad de los eqUipos existentes

Conectividad avanzada para mejorar el rendimiento de la visualizacion

Conexién con cualquier PLC

Con la capacidad de conectarse a varios PLC y dispositivos industriales sin necesidad de programacién, monitorear
es posible con una amplia variedad de equipos, incluyendo los ya existentes.

PLCs/robots de varios fabricantes
‘ PRIMERO EN EL MUNDO ‘ Funcion PLC Link -
Conexion sin programa a Ethernet/serie
méas de 100 tiposde PLC
nuevos y antiguos

Ethernet industrial
‘PRIMERO ENEL MUNDO‘

. Etheret/IP
Conectividad basada en

|
las cuatro principales CC-Link IE Bietd \ﬁ— *

tecnologias mundiales de — U 7
-
Ethernet industrial EtherCAT. i%%%’;g './ l

Registro de operaciones para sistemas PLC existentes KV-8000

Los datos de video y forma de onda se conservan para futuras consultas

Los problemas del equipo se registran (con la funcién Machine Operation Recorder), mediante la adquisiciéon de
sefiales de un PLC del equipo existente, sin necesidad de programacién. El video de la cdmara, antes y después
de que ocurre un problema, y memorias especificas de cada ciclo de comunicacién, se graban.

Configuracién del sistema

Camara
PLC Link

PLC de equipo existente Serie KV-8000 VT5-WX

iDetalles que se pueden registrar con la funcién Machine Operation Recorder

Los cambios en memorias especificas y el video de la cdmara se capturany

pueden vincularse y reproducirse Reproduccion enlazada, incluso cuando

se agrega a una instalacion existente

Sefales de un PLC de e = Video de la - .
equipo existente cémara - — — g "

Reproduccién vinculada de formas
de onday video

Las memorias vinculados se pueden verificar para Los movimientos mecénicos, del objeto y
cada ciclo de comunicacion. humanos son registrados por la cdmara.

EtherCAT® is registered trademark and patented technology, licensed by Beckhoff Automation GmbH, Germany.



Visualizacién/monitoreo de lineas y equipos con PLC existentes KV-8000

Monitoreo por lotes basado en tablets de toda la linea

Las sefales pueden adquirirse de varios PLC en una linea existente sin necesidad de programacion, y pueden crearse
rapidamente pantallas web para visualizar las sefiales todas a la vez. El estado de la linea también se puede monitorear
desde cualquier dispositivo con un navegador web, incluyendo tablets, teléfonos inteligentes y PC.

Configuracion del sistema

N 7

KV-XD02

Visualizacién basada en listas de los estados
individuales de las operaciones del proceso

PLC Link

Equipo de procesamiento Equipo de montaje Equipo de inspeccién Equipo de embalaje

Visualizacion sin escalera de los equipos existentes

La visualizacion con los equipos existentes no requiere la necesidad de afiadir ningiin programa de escalera para los
PLC utilizados actualmente ni de dibujar pantallas para los monitores. Simplemente afiada el dispositivo a monitorear
desde el PLC del equipo existente utilizando la funcion PLC Link, y registre los dispositivos necesarios en una pantalla
de monitoreo preestablecida para su visualizacion inmediata.

PASO 1: Configure los ajustes de PLC Link PASO 2: Registrar los dispositivos de monitoreo

Seleccione el
fabricante, el
modeloy el
dispositivo.

Registre los
dispositivos que desea
visualizar. (Los ajustes
también se pueden
configurar a través de
la web.)

{
1

Tiempo de ciclo Estado de operacion del equipo de Temperatura, presion, torque, etc.
accionamiento, etc.
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Panel tactil del sistema operativo Windows®

VT5-WX

Un dnico panel tactil para
monitorear sintomas, solucionar
problemas y visualizar reportes

Aumento de las respuestas en el sitio con un panel tactil

[Navegador web]
Visualice los sintomas de los problemas en el sitio

La pantalla web de la KV-XD02 puede visualizarse
directamente desde un panel tactil en el sitio, lo
que permite monitorear al instante los sintomas
del estado del equipo y analizar los problemas
para dar una respuesta mas rapida a los

problemas. Deteccion de anomalias

Tablero web

Monitoreo
de sintomas

[Funciéon Machine Operation Recorder]
Reproduccién precisa del estado del equipo durante la aparicion de problemas

Los estados del equipo registrados por el KV-8000
durante la aparicién de problemas se pueden
visualizar directamente en el panel tactil. Esto les
permite a los usuarios no sélo comprobar
rapidamente los estados de la cdmara, la
operacion, la forma de onday la escalera, sino

Escalera

también tomar decisiones preliminares con mayor
rapidez.

Cémara

Forma de onda

[Sistema operativo Windows®]
Panel tactil para operacion con PC y sin papel

La capacidad de ejecutar varios programas de
Windows® permite automatizar la creacion de

formularios que debian hacerse manualmente con
los sistemas convencionales y cambiar la
configuracion en el sitio.




Se proporciona el estandar internacional
| e OPC UA para la conectividad con varios
e sistemas de nivel superior

Acerca de OPC UA
Este protocolo de comunicacién industrial esta
disefiado para la transferencia segura y fiable de

datos desde fabricas e instalaciones de produccion
a sistemas de informacién de nivel superior.

OPC UA, con seguridad y conectividad avanzadas,
se proporciona con el KV-8000.

Conectable a varios dispositivos y sistemas a través de un
estandar internacional

Estandarizado bajo la norma IEC 62541, OPC UA ha sido
adoptado como protocolo estandar en diversas industrias.
El gran nimero de dispositivos compatibles hace que esta
norma sea ideal para la comunicacién con sistemas de nivel

Servidor Controlador de equipos

superior.

KV-8000
(Servidor OPC UA)

Un dnico protocolo
para la comunicacion
con varios sistemas

La seguridad avanzada garantiza una comunicacion de datos segura

El uso de comunicacion encriptada y certificados o

autenticacion de usuario garantiza que los datos adquiridos en .
las instalaciones de produccién se transmitan a los sistemas Datos cifrados
de nivel superior de forma segura. Esto ayuda a evitar que los

datos sean robados o manipulados.

La autenticacién de
certificados impide el
acceso no autorizado.

Seleccidn de variables para una
configuracion sencilla del servidor OPC UA

Configurar los ajustes del servidor OPC UA es tan sencillo
como establecer los permisos de lectura/escritura de las
variables a las que se esta conectando en el cuadro de didlogo
de edicion de variables. Sin necesidad de un PC intermedio,
los datos pueden adquirirse en el sistema de nivel superior a
bajo costo.

43



44

Unidad de comunicacion de base de datos

KV-XCMO02

Recopilacion de datos

' : - |Sistema de gestion de base de

datos relacional
(RDBMS)

Uso de datos

Unidad de comunicacion de base de datos
KV-XCMO02 NUEVO

[Soporte para las principales bases de datos]
Amplia gama de conexiones
La compatibilidad con las principales bases de datos

garantiza la conectividad con una amplia gama de Bases de datos compatibles
destinos.

Microsoft
SQL Server

PostgreSQL MariaDB

[Herramienta de mapeo]
Conectividad inmediata

Oracle
Database

Los mapas de memorias pueden generarse DB mapping settings sheet Moflepumbe 1| s
autométicamente segun la estructura de la base de S SEERE O SRS 08 e
datos sin necesidad de conocimientos especiales de e BT T EEZE i e
SQL. Esto permite el acceso inmediato a la base de T cn el e : =
T4 1 [itum archar(10) STRING E +IL
datos desde el PLC. 5 | 1 seriito '-.v\c-\ar}l:l:: STRING & 17
] 1 1 cperatorhame '.'.'|rr.1:\'( 16) STRING k) +13
T resist real REAL 2 32
5 |
9 |
10 | 1 weight ™ DINT 2 3
] 1 wphesult waschar(2) STRING 2 +36




[Blogues de funciones dedicados]
No se requiere programacion

Los bloques de funciones especificos de la base de

datos eliminan la necesidad de crear complicados

programas. Simplemente ejecute los bloques de

Otros bloques de
funciones

e update
* delete

funcion en el programa importado para emitir
comandos SQL.

« truncate
« storedProcedure

insert

select

[Funcion de retransmisién de bufer]
Almacenamiento de datos aunque se interrumpa la comunicacion

Si se produce un fallo de comunicacién u otro error de

transmisién, los datos transmitidos se guardaran
Fallo de comunicacién u otro
error de transmisién

Los datos
transmitidos se guardan
en una tarjeta SD

Los datos guardados se
retransmiten una vez restablecida
la comunicacién

automaticamente en una tarjeta SD. Una vez KV-XCM02

restablecida la comunicacioén, los datos se
retransmiten automéaticamente para garantizar una

conexion estable.

Base de datos

[Funcién de ejecucién de Stored Procedure]
Ejecucion sencilla de procesos complejos

Esta funcién permite la ejecucién de store procedure

(funciones de la base de datos). Sin necesidad de N
) . i Ejecucion de func1
ejecutar multiples programas repetidamente desde el / ) func1
i . \/ Procesamiento [Procesamiento
PLC, el tiempo de creacién de programas puede v de ejecucion complejol

reducirse incluso con procesos complejos de bases
de datos.

Recepcion de

Base de datos
resultados

KV-XCM02
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Diagrama de configuracién del sistema

Configuracion de equipos de la Serie KV-8000

Unidad de expansion Serie KV-8000/7000 Unidad de expansion Serie KV-5000/3000
Unidad de CPU Unidad de bus de conexion
KV-8000 KV-XD02 KV-CA02 KV-XCM02 KV-7000C

i

Tarjeta SD de
calidad industrial
KV-M16G (16 GB)
KV-M4G (4 GB)

Accesorios opcionales

Cémara compacta Cémara de campo Céamara de alta velocidad Cémara de alta resolucién
estandar amplio y alta resolucién con montura C con montura C
KV-CA1H KV-CA1W KV-CAC1H KV-CAC1R
«
Lente con Lente con Lente con Lente con Cable de cdmara
montura C montura C montura C montura C ,
(3.5 mm 0.14") (6 mm 0.24") (16 mm 0.63") (50 mm 1.97") KV-CS5 (5m 16.4)

KV-C10 (10m 32.8)
KV-CALO3 KV-CALO6 KV-CAL16 KV-CAL50 KV-G20 (20 m 65.6)

Accesorios
opcionales de
unidad de CPU

Accesorios
opcionales de
camara

Accesorios
opcionales de
lentes

B -

Bateria de retencion de
reloj y calendario

Unidad de fuente de alimentacion
de CA con salida de error

KV-B1 KV-PU1

Adaptador de montaje Q Soporte ajustable

Para KV-CA1H/W: OP-88386 /“) - Para KV-CA1H/W: OP-88387

Para KV-CACTH/R: OP-88378 A\ S Sl ParaKV-CACTHIR: OP-88610
® Pp g

Juego de anillos de aproximacion
(Para cadmaras con montura C)

OP-51612




Configuracion del sistema VT5-WX

Ethernet
2 puertos
Modbus
PLC compatible Sistema de visiéon Dispositivo compatible Impresora VT STUDIO
[Modelos compatibles] con Modbus/TCP
XG-X/CV-X/XG-8000/7000
Host USB
4 puertos
Memoria USB Consola USB Mouse/ Lector de codigo de barras Impresora
teclado USB [Modelos compatibles]
SR-G100/BL-N70UB/
HR-100/1008/101B/50UB
Salida de audio Tarjeta SD Salida DVI-D Control de potencia
1 puerto 1 ranura 1 puerto 1 puerto
VT-SP1 KV-M16G/KV-M4G & UPS
1Lista de PLC compatibles con VT5-WX
Nombre del Nombre d VIEWX
omore de ombre de Modelo de CPU Ethernet
fabricante la serie = = =
CPU directo Unidad de expansion
KV-8000 v v
KV-7500/5500/5000 v %
KEYENCE KV
KV-7300/3000/1000/700 - v
KV-N14/24/40/60, KV-NC32T = V*
RxxCPU v 4
MELSEC iQ-R
RxxENCPU ' 4
QxxJ - v
Qxx(H) - Vv
QxxUJ - v
MELSEC-Q QxxU(D) - v
Mitsubishi Electric QxxUDH - v
QxxUDE(H) 4 v
QxxUDV v v
MELSEC-L LxxCPU(-BT) Vv -
MELSEC iQ-F FX5U, FX5UC v -
FX3U(C), FX3G, FX3S - v
MELSEC-F
FX3GC - v
CJ2H, CJ2M-CPU3x, CJTM-CPU1x-ETN Vv 4
SYSMAC CJ2/CJ1
OMRON CJ2M-CPU1x, CJTM-CPU1x, CJ1M-CPU2x, CJ1G, CJ1H - v
SYSMAC CP1 CP1H-x, CP1L, CP1E-N - 4
SYSMAC CS1 CS1G, CS1H - v
SHARP JW300 - vV
Fuiji Electric MICREX-SX v v
HITACHI EHV v vV
. MP3000 v v
Yaskawa Electric
MP2000 v v
Panasonic FP7 v 4
PC10 v v
JTEKT (TOYODA)
TOYOPUC-Plus v 4
Yokogawa Electric FA-M3 v v
t 1 light 4 4
TOSHIBA Y7 e
\ - v
Rockwell (Allen- CompactLogix v ~
Bradley) MicroLogix Y -
. SIMATIC S7-1200 v -
Siemens
SIMATIC S7-1500 4 -

« Para obtener detalles sobre los métodos de conexion para modelos de CPU especificos, consulte el manual de conexion del PLC. Pdngase en contacto con KEYENCE para solicitar el manual de conexién del PLC.

*1 No compatible con el KV-N14 solamente.
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Linea de unidades Excelente linea de unidades que pueden manejar todos los posibles requisitos de control

Unidad Unidad
de E/S de

entrada

Unidad

de salida

Unidad
hibrida de
entradas/
salidas

Bloque de terminales
de tornillo de
16 puntos

Unidad de entradas

KV-B16XC

Bloque de terminales
de tornillo

Unidad de salidas de
relevador

KV-B16RC

Unidad de salidas de
relevador de 8 puntos
(punto comiin
independiente)

KV-B8RC

Conector de 64 puntos
S-Unit

Unidad de E/S de alta
velocidad, entrada de
32 puntos + salida de
transistor (sink) de

Conector de
32 puntos

Unidad de entradas

KV-C32XC

Bloque de terminales de
tornillo de 16 puntos

Unidad de salidas de transistor
(sink) con proteccion contra

sobrecorriente

KV-B16TD

Unidad de salida de
transistor (source)

KV-B16TCP

Bloque de terminales de
tornillo de 16 puntos

Unidad de entrada de
8 puntos + salida de
transistor (sink) de

Conector de
64 puntos

Unidad de entradas

KV-C64XC

Conector de 32 puntos

Unidad de salidas de
transistor (sink) con
proteccién contra
sobrecorriente

KV-C32TD

Unidad de salida de
transistor (source)

KV-C32TCP

Conector de 32 puntos

Unidad de entrada de
16 puntos + salida de
transistor (sink) de

Conector de 64 puntos

Unidad de salidas de
transistor (sink) con
proteccion contra
sobrecorriente

KV-C64TD

Unidad de salida de
transistor (source)

KV-C64TCP

Conector de 64 puntos

Unidad de entrada de
32 puntos + salida de
transistor (sink) de

posicionamiento de
alta velocidad de tren
de pulsos de 4 ejes

Unidad de contador
de alta velocidad de
2 canales

32 puntos 8 puntos 16 puntos 32 puntos
KV-SIR32XT KV-B8XTD KV-C16XTD KV-C32XTD
Unidad de . .
control S=Unit S-Unit
analégico/de
temperatura
Unidad de entrada Unidad de salida Unidad de conversién A/D de
analégica de alta analégica de alta 2 canales + conversion D/A de
velocidad de 4 canales velocidad de 4 canales 2 canales
KV-SADO4 KV-SDA04 KV-AM40V
Unidad de control de Unidad de entrada muiltiple
temperatura de analdgica/de temperatura de
4 canales 4 canales
KV-TF40 KV-TP40
Unidad de - .
L " X-Unit X-Unit
posicionamiento/
movimiento MECHATROLINK MECHATROLINK
Unidad de Unidad de
posicionamiento/ posicionamiento/
movimiento movimiento
MECHATROLINK-IIl de MECHATROLINK-III de
4 ejes 16 ejes
KV-XHO4ML KV-XH16ML
Unidad de
posicionamiento/ S-Unit S-Unit
contador de alta
velocidad
Unidad de

KV-SHO4PL

KV-SSC02




Unidad de

L X-Unit X-Unit X-Unit X-Unit
comunicacion/
red
Unidad de comunicacion
Unidad de utilizacién Unidad de comunicacién serial*
de datos de base de datos Unidad de Ethernet KV-XL202
KV-XD02 KV-XCMO02 KV-XLEO2 KV-XL402
Unidad maestra/
local CC-Link Unidad DeviceNet®
KV-CL20 KV-DN20
Fuente de Unidad de
alimentacién/ comunicacién
unidad de bus remota

de conexion

Unidad de fuente de
alimentacién de CA con
salida de error

KV-PU1

Unidad de bus de conexién

KV-7000C

Unidad de comunicacién
compatible con
EtherNet/IP®

KV-EP02

Unidad de g"idad
e
E/S entrada/

remotas salida

Unidad de
control
analégico/de
temperatura

Bloque de terminales
europeo de 8 puntos

Unidad de salidas de
relevador

KV-NC8ER

Conector MIL de 16 puntos

Unidad de entradas

KV-NC16EX

Unidad de salida de transistor

KV-NC16ET(P)

Bloque de terminales de
tornillo de 8 puntos

Unidad de entradas

KV-N8S8EX

Unidad de salidas de relevador

KV-N8S8ER

Unidad de salida de transistor

KV-NSET(P)

Unidad de conversion
A/D de 4 canales

KV-NC4AD

Bloque de terminales
europeo de 16 puntos

Unidad de entradas

KV-NC16EXE

Unidad de salida de transistor

KV-NC16ETE/NC16ETPE

Conector MIL de 32 puntos

Unidad de entradas
KV-NC32EX

Unidad de salida de transistor
KV-NC32ET

Unidad de entrada de
16 puntos + salida de
transistor de 16 puntos

KV-NC16EXT

Unidad de entradas

KV-N16EX

KV-N16ER

KV-N16ET(P)

Unidad de conversion
D/A de 2 canales

KV-NC2DA

Bloque de terminales de
tornillo de 16 puntos

Unidad de salidas de relevador

Unidad de salida de transistor

Conector MIL de 64 puntos

Unidad de entrada de
32 puntos + salida de
transistor de 32 puntos

KV-NC32EXT

Bloque de terminales de
tornillo de 16 puntos

Unidad de entrada de 8 puntos +
salida de relevador de 8 puntos

KV-NS8EXR

Unidad de entrada de 8 puntos +
salida de transistor de 8 puntos

KV-NSEXT

Unidad de conversion A/D
de 2 canales + conversién
D/A de 1 canal

KV-N3AM

Unidad de entrada de
temperatura de 4 canales

KV-NC4TP

*Unidad ilustrada: KV-XL402
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Funciones de expansién utilizando la unidad de utilizacién de datos

Control autbnomo descentralizado con programas unitarios

Programa de la unidad

En la KV-XDO02 se incluye una regién
de programacion de 8 MB para el
control auténomo. Basta con alinear
los flujos para que la unidad ejecute
el programa de forma auténoma.
Por ejemplo, la unidad puede
registrar datos y guardarlos en una
tarjeta SD o cargarlos a través de
FTP sin necesidad de ninguin
equipo periférico.

KV-8000

9 <

Genteaten - ks
' Data benghDatasize

Programa
[ RERIIGETe]

1e Seancmy-Tine
08

GOTO Dest
Condton Lasto

g aeneoasuneCouwnt = |

lansatont = 6 UA001_C. |

54 Generalion - C5V F I
anstiessed

Sthect Branch >

i & Diskalirn= 1080 ner
o GUTG Dertl

Canaten TRAL
ot = EmCiode ELSE

¥ fioe aaea Busteri

Seledt Branch

GOTO Dt Q

ONGON.
KV-XD02 |
G Lna

Notificaciones automaticas por correo
electrénico de las alertas

En caso de cambios en los sintomas, se pueden enviar
automaticamente correos electrénicos a un teléfono movil.
Esto hace posible informar rapidamente al personal de
mantenimiento de los cambios en el estado de los equipos,
evitando asi paradas de los mismos. Los correos electrénicos
también son compatibles con TLS para una mayor seguridad.

Alerta de sintomas A

El torque del ) -
TEEr e Teléfono movil
del personal de

superado el mantenimiento

valor de alarma.

Funcién Web Server

Equilibrio de la carga de almacenamiento para
evitar la pérdida de datos

Incluso mientras el registro de la operacion esta siendo
guardado por el KV-8000 en caso de cambios en los sintomas,
los datos de registro se pueden guardar en una tarjeta de
memoria en el KV-XDO02. Equilibrar la carga de este modo
ayuda a evitar fallos en el registro de datos.

Registro
del torque
del motor

Guardar
registro de
operaciones
Almacenamiento
equilibrado de los
datos de los equipos

KV-8000

Derechos de acceso configurables especificos
para cada cuenta

Los derechos de acceso a las paginas de configuracién pueden
restringirse para la funcién Web Server estableciendo una
contrasefa para cada cuenta. Esto impide que los ajustes sean
modificados por usuarios que no sean los administradores
designados y autorizados para cambiar los ajustes.

Pagina de ajustes
basada en web

[

Tablet en el sitio

KV-XD02

Visualizacion de graficos de tendencias del
historial de datos basada en web

Utilizar la funcién de recopilacién de datos de series
temporales y guardar los datos dentro de la unidad hace
posible mostrar graficos de tendencias a partir de datos
pasados, que son dificiles de mostrar en la web.

Pantalla web segura compatible con HTTPS

La funciéon Web Server es compatible con HTTPS para evitar
accesos no autorizados.

Resolucidén de pantalla especifica para cada
dispositivo

Las pantallas pueden crearse con la resolucién que mejor se
adapte al dispositivo de visualizacién, como un PC, un panel
tactil o una tablet. Las resoluciones de pantalla pueden
ajustarse hasta 2048 x 2048 pixeles.




Especificaciones

Especificaciones de la aplicacion de utilizacién de datos

1KV-XD02
Categoria Elemento Descripcion
Aplicacion de utilizacion de datos Numero de IDs registrados 128
Ciclo de monitoreo Escaneo
. ) . Numero maximo de elementos de monitoreo por ID 256"
Monitor de tiempo de ciclo ” N -
Método de monitoreo Inicio, Inicio + Fin
. . Tiempo maximo de monitoreo 3600.000 seg.
Monitoreo de sintomas (bit) D - g
Ciclo de monitoreo Escaneo
. Numero maximo de elementos de monitoreo por ID 256"
Monitoreo de tiempos " y -
Método de monitoreo Inicio, Inicio + Fin
Tiempo médximo de monitoreo 3600.000 seg.
Ciclo de monitoreo Escaneo, ciclo fijo (1 ms o més)
Numero maximo de elementos de monitoreo por ID 128"

Monitoreo de sintomas (palabra) Monitor de limite superior/inferior de

Método de monitoreo

Inicio + Fin, Inicio + Hora, Siempre, Solo al disparo

forma de onda Numero de puntos de muestreo Seleccionable entre 4000, 10000, 30000 0 50000
Tipos de datos compatibles UINT/INT/UDINT/DINT
Funcién de comparacién Registro de forma de onda estandar (1 punto)
Tiempo méximo de medicidn con configuracion automatica por lotes 3600 segundos
NUumero méaximo de puntos de muestreo 10000
. Funcién de comparacion Comparacion con los datos registrados*!
Histograma "
Rangos Fijo (18 segmentos)
Retencion de interrupcion de la fuente de alimentacion Disponible*
Monitoreo de sintomas (com(n) Puntos de visualizacion de graficos 4000 (fijo)
Gréfico estadistico NUmero maximo de mediciones por punto 5000
Retencién de interrupcion de la fuente de alimentacion Disponible*
Numero de bancos por ID 200

NUmero maximo de entradas guardadas*'

Monitor de tiempo de ciclo: 100, Monitor de temporizacion: 320, Monitor de limite
superior/inferior de forma de onda: 100

Numero de ciclos registrados 32
» . Nimero de entradas creables 1000
Deteccion de anomalias -
Datos maestros Numero de elementos 200
Periodo maximo de recoleccion 24 horas*?
Componentes Texto, Ldmparas e interruptores, Gréficos, Formas, Video e imégenes
Numero de conexiones simulténeas de clientes 8
Numero de configuraciones de cuenta 8
Numero de paginas creables 1024
Tablero web ; pag P,
Numero de componentes por pagina 1024

Resolucion XGA (1024 = 768), FullHD (1920 x 1280), Personalizado (méx. 2048 x 2048)
Ajuste de la velocidad de actualizacion 0.02 a5.00 seconds
Seguridad soportada TLS(TLS 1.2/TLS 1.3)
Namero méximo de programas 1024
NUumero méaximo de bloques por programa 1024
Programa de la unidad Numero maximo de ranuras 256
Numero de acciones simultdneas Sin limite
Capacidad del programa 8MB
L, Funciones soportadas Funcion de cliente
Funcion de FTP Numero de servidores FTP de destino 4
Seguridad soportada SSL/TLS, STARTTLS
Funcion de correo electrénico Tamafio de correo electronico maximo permitido 10 MB
Numero de direcciones de destino configurables 8

Numero maximo de registros

40000 (Capacidad: 256 MB)

Variables de unidad

Numero méximo de configuraciones guardables

30000 (Capacidad: 1.5 MB)

*1 Se requiere una tarjeta de memoria para utilizar esta funcion. *2 Es posible que no se pueda realizar la adquisicion hasta el tiempo establecido en funcion del ciclo de muestreo y del nimero de dispositivos de destino.
*3 El nimero maximo de elementos para toda la unidad cuando se utilizan aplicaciones de utilizacion de datos multiples es de 1000 elementos basados en bits y 500 elementos basados en palabras.

Especificaciones de OPC UA

1KV-8000

Modelos aplicables

KV-8000

Puerto de conexion utilizado

Puerto Ethernet integrado en la unidad de CPU
(Se permite el uso simultdneo con otras comunicaciones Ethernet)

Funciones soportadas

Funcion de servidor OPC UA

Método de codificacion de datos/transporte

UATCP binario

Método de especificacion URL (URL de punto final)

opc.tep://[Direccion IP1:[NGmero de puerto]
Ex. opc.tcp://192.168.0.10:4840

Nimero méximo de sesiones (clientes)

20

Nimero de elementos de monitoreo™'

Hasta 2,000

Ciclo de muestreo compatible

50msa10s*

Nimero maximo de variables de red publicadas

Méx. 200,000

Modos y politicas de seguridad de OPC UA

« Se requiere firma y cifrado: Firmay cifrado
« Serequiere firma: Firma
« No requiere firma ni cifrado: Ninguno

Autenticacion de certificado

« Autenticacion mediante certificado de confianza

Autenticacion de la aplicacion

« Autenticacion mediante certificado firmado por CA

Estandares admitidos para certificados Compatible con X.509
Autenticacién del usuario Método de autenticacion de usuario gg&?xode usuarioy contrasefia

*1. Elndmero de elementos monitoreados es el niimero de elementos que se deben establecer como objetivos para las comunicaciones ciclicas en el cliente OPC UA. El nimero de elementos monitoreados cuenta el nimero real de variables, independientemente del
tamafio de la variable. Incluso si el tipo de datos de la variable registrada es una estructura o una matriz, el nimero de elementos monitoreados se cuenta como 1. Al monitorear el nimero méximo de variables de red publicadas, es posible definir los datos de destino
como una variable del tipo de estructura. *2. El ciclo de muestreo se establece en el cliente OPC UA. El servidor OPC UA KV-8000 funciona a un multiplo entero de 50 ms, independientemente del ciclo de muestreo establecido en el cliente. *3. Incluye el nimero de
miembros estructurales y elementos de matriz.
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Especificaciones

1Especificaciones generales

— KV-8000

1Especificaciones de rendimiento —KV-8000

Elemento

Especificaciones

Modelo

KV-8000

Configuracion del sistema

Configuracion del sistema utilizando
una unidad de expansion
Serie KV-5000/3000

Configuracion del sistema utilizando sélo
una unidad de expansion
Serie KV-8000/7000

Voltaje de alimentacion

24 VCD (x10%)

24 VCD (-15%/+20%)

Método de control de calculo

Método de almacenamiento de programa

Método de control de E/S

Método de actualizacion

Lenguaje del programa

Escalera expandida, KV Script, texto estructurado,
nemonico

Temperatura ambiente de
Tanc i i 1o

04a+50°C 32 a 122°F (sin congelacion)

0a+55°C32a 131°F (sin congelacion)

Humedad ambiente de funci

10 a 95% de HR (sin condensacion)

5a95% de HR (sin condensacion)

Temperatura ambiente de
almacenamiento

-20a+70°C-4a+158°F

-25a+75°C-13a+167°F

Humedad relativa de

10 a95% de HR (sin condensacién)

5a95% de HR (sin condensacion)

Ambiente de funci

Sin polvo o gas corrosivo

Altitud de funci iento

2000 m 6561.7'0 menos

Grado de polucidn

2

Inmunidad al ruido

1500 Vp-p 0 més; duracion del impulso: 1 ps, 50 ns (basado en simulador de ruido);
conforme a la norma IEC (IEC 61000-4-2/3/4/6)

Tension soportada

1500 VCA durante un minuto (entre los terminales de alimentacion y los terminales
de E/S, y entre los terminales externos y la carcasa)

Extensiones de programacién Blogue de funcidn, variables/estructuras

Configuracion del | Operacién de tiempo de escaneofijo | 0.10 msa 200.00 ms (unidades de 0.01 ms)

tiempo de . . " 0.05ms a 6000.00 ms (unidadesa 0.01ms), 00.01

escaneo Médulo de periodo fijo sa60.00s (unidadesa0.01s)
Instrucciones bésicas 80 clases, 181 instrucciones

Nimero de Instrucciones de aplicacién 55 clases, 73 instrucciones

imer ; A - -

RIS Instrucc!onesde calculo” 128 clases, 327 |nstrucqones
Instrucciones de expansion 78 clases, 133 instrucciones
Total 341 clases, 714 instrucciones

Velocidad d Instrucciones basicas Min. 0.96 ns

ejigﬁlcign dg Instrucciones de aplicacion Min. 5.75 ns

i i@ Instruccion de punto flotante de doble | |,

instruccion
precision Min. 58 ns

Capacidad de memoria de CPU 64 MB

Resistencia de aislamiento

50 MQ o més (entre los terminales de alimentacion y los de E/S, y entre los
terminales externos y la carcasa, con un megéhmetro de 500 VCD)

Capacidad del programa

Aprox. 1500 k pasos

— . 16 unidades (s6lo unidad de expansion Serie
_ Vibracion intermitente _ _No.de escancos KV-8000/7000) 48 unidades (unidad de expansion
Frecuencia Aceleracion | Amplitud media Nimero méaximo de unidades a instalar Serie KV-8000/7000, unidad de expansion Serie
5a9Hz - 35mmO0.14" | 40yecesen KV-5000/3000 (cuando se usa la unidad de
Resistencia a vibraciones jllgrgpslgggﬂ 9a150Hz |98 mis?32.2 ~ cada una de las extensifin (KV-EB1)
IEC611312 Vibracion continua direcciones X, Nimero maximo de puntos de E/S Méximo 3072 puntos para expansitn (KV-EB1: 2
Frecuencia Aceleracion | Amplitud media YyZ (dur_ante unidades utilizadas, unidad de 64 puntos utilizada)
529 Hz _ 1.75mm0.07" | 100min) ., | Relevador de entrada
9a150Hz [4.9m/s?16.1's? _ § Relevador de salida R Total: 32000 puntos, 1 bit
10 Relevador auxiliar interno
o Aceleracion: 150 m/s? 492.1/<”, ° -
s Stenc aaldolpes Tiempo de aplicacion: 11 ms, 2 veces en cada una de las direcciones X, Yy Z % Relevador de e_rTIa(?e B 32768 puntos, 1 b!f
Consumo de corriente interna® 400 mA 0 menos § Relevador auxn!lar interno MR 64000 puntos, 1 b!t
Peso KV-8000: Aprox. 340 g 12.00 0z, KV-B1 (bateria): Aprox. 10 g 0.35 0z & | Relevador de cierre LR 16000 puntos, 1 F"t
*El consumo méximo de corriente es de 3.2 A cuando se utiliza la unidad de expansion, Relevadoridacontol CR 1280 puntos, 1 bit
P Temporizador T 4000 puntos, 32 bits
© Contador C 4000 puntos, 32 bits
S | Memoria de datos DM 65535 puntos, 16 bits
. 'S | Memoria de datos de expansion EM 65535 puntos, 16 bits
1Sockets funcionales — KV-8000 o ; S P
2 | Achivode | Bancoactua M 524288 puntos, 16 bits
Bl " Numero de sockets Ni d ; g registro \ Modo de marcacion ZF P '
CALEILE TCP UDP TEOEEHERY § Registro de enlace W 32768 puntos, 16 bits
Aplicacién de PC*1 16 0 8500 (ajuste dentro del rango de 1:a 65535) g Memoria terppqral" ™ 512 puntos, 16 _b“S
Comunicaci6n de enlace superior*2 Total 15 1 8501 (ajuste dentro del rango de 1 65535) Registro de indice" Z 24 puntos, 32bits
Protocolo de comunicacion MC*2.3 ) 1 5000 (ajuste dentro del rango de Ta 65535)* Memorialde or?trol Y 7600 DUWOS’ 16 bits
7 " Bit 64000 dispositivos
Conexion VT 0 1 8502 (ajuste dentro del rango de 1a 65535) Tamafrio del P—
Servidor FTP 4 - 20.21 area de Palabra 589824 dispositivos
?m Lr — = ’ trabajo®¢ Temporizador 4000 dispositivos
Ajuste a.u_tf)matlco de datos dell rgIOJ - 1 123 3 Contador 4000 dispositivos
D 2 -] 25110 2 [ Nimero maximo de definiciones*s 100000
DNS - 7 53 = | Niimero méximo de configuraciones guardables® | 30000
Cliente FTP 2 _ 20, 21 (ajuste dentro del rango de 1a 65535) - BOOL/UINT/INT/UDINT/DINT/REAL/LREAL/STRING/
»” TR Formatos de datos especificables TIMER/COUNTER/ARRAY/Estructura/Bloque de
Funcion de comunicacion ciclica 1 2299 funciones
EtherNet/IP® - -
— A - Total: 320 Nimero méximo de definiciones 800
Funcion de comunicacion de mensajes - - -
o 1 44818 Nimero méximo de miembros por
EtherNet/IP definicion 500
- ) Valor arbitrario Estructura : i T
Comunicacion de socket KV Total: 16 (ajuste dentro del rango de 1 a 65535) Nimero méximo de pasos anidados*” | 8
—— . BOOL/UINT/INT/UDINT/DINT/REAL/LREAL/STRING/
*1 KV STUDIO, KV COM+ *2 El socket TCPy el socket UDP pueden utilizarse simultaneamente. *3 Se pueden usar hasta 15 sockets TCP. Formatos de datos especificables ARRAY/Estructura
*4 Los nimeros de puerto se pueden configurar para sockets TCP y sockets UDP individualmente. Namero maximo de elementos por
dimension 569823
Nimero méximo de di 8
o . . » . Tamaiio maximo de datos ocupables 589823 palabras
1Especificaciones de comunicacion EtherNet/IP® — KV-8000 Matriz por matriz
Elemento Especificaciones O ——— Eg)t?ULC/tLdlgT/lNT/UD|NT/D\NT/REAL/LREAU
Velocidades de transmision soportadas 100BASE-TX Subindices especificables™ Dispositivos/constantes/variables/célculos™
Ndmero de conexiones 256" Formatos de datos compatibles con
Para cada conexion, se pueden especificar de 0.5 a subindices UINTANT/UDINT/DINT
< | RPI(ciclo de comunicacién) 10000 ms (unidades de 0.5 ms) (Los datos se «| Nimero . L
35 actualizan sin importar el nimero de nodos,) 2 al do| Comentario de dispositivo Aprox. 224000
S - — S2 h
= . - Salida al adaptador Ciclica g5l en la unidad . "
~ IS . Variables*s 100000
| Disparador de ransmision "¢\ - 4a desde adaptador | Ciclico/Cambio de estado” 5 | principal
& 8 — . €3
S| € |Bandapermitidaparala  |(a504 bytes) 10000 (pps)”® 22| Longitud | Comentario de dispositivo 128 caracteres (caracteres de anchura completa/media)
S| E | comunicacién ciclica (a 1444 bytes) 5000 (pps)*® & &l maxima del
2| © | Namero méximo de palabras de actualizacién 16k palabras 5| nombre Variables 128 caracteres (caracteres de anchura completa/media)
= F—— o
I e [Pt
— P FUtHC'O,'] de Dispositivo RAM no volatil
Bl . X | . retencion por - y
S = | Clase 3 (tipo conectado) Servidor Namero de conexiones: 256 falla de energia ; ; El condensador de reserva dura aprox. 15 dias (a 25°C
g % d Temporizador de calendario 77°F) (aprox. 5 afios con KV-B1 (bateria) (a 25°C 77°F))
=g - - - aneas: — —
Es UCMM (tipo no conectado) Clleqte lemero de acc!onesswmute/measv 32 Funcion de autodiagnéstico Error de CPU, error de RAM, otro
S Servidor Numero de acciones simultaneas: 96 *1 Los resultados de las instrucciones de calculo se almacenan en TMOOO a TM003. 2 211 a Z23 estan reservados para el

Prueba de conformidad de EtherNet/IP®

Cumple con CT15

*1 El nimero maximo de conexiones totales, incluido el nimero de conexiones utilizadas para la funcion de comunicacion de mensajes
de Clase 3 (tipo conectado), es 256. *2 Puede comunicarse con dispositivos que emiten datos utilizando el método Change Of State
(enviar datos si ocurre algiin cambio). “3 Abreviatura de "packet per second’, que indica el nimero de paquetes enviados/recibidos
procesados por segundo. *4 El sincronismo de datos en las conexiones esta garantizado. Ademas, cuando se usan 505 bytes 0 més, el

dispositivo utilizado debe manejar el estandar Large Forward Open (una especificacién CIP opcional). *5 La funcién de cliente GMP
incluida permite filtrar paquetes de multidifusion innecesarios utilizando un conmutador Ethernet compatible con la indagacion IGMP.
*6 El nimero méximo de conexiones totales, incluido el nimero de conexiones utilizadas para la funcién de comunicacion ciclica, es de

256.

sistema y no se pueden utilizar. *3 Las variables también se pueden asignar manualmente a un dispositivo de la unidad de CPU,
en cuyo caso no se utilizard el drea de trabajo. *4 El drea de trabajo no se utilizara cuando se establezca una variable fija.

*5 Incluye variables globales y locales. Dependiendo del nimero de caracteres del nombre de la variable, puede que no sea
posible configurar 7100000 variables. *6 Incluye bits, palabras y contadores. Dependiendo del niimero de caracteres del nombre
de la variable, puede que no sea posible configurar 30000 variables. *7 Al escribir stAAA.member, el nimero de filas anidadas

sera 1. Al escribir stAAA.stBBB.member, el nimero de filas anidadas seré de 2. *8 Especifique 0 o un niimero entero positivo para
el subindice. Se produciré un error de conversion o de calculo i se especifica cualquier otro nimero. *9 Sélo el texto estructurado
y KV Script pueden utilizar expresiones de célculo como subindices. Las expresiones de célculo no se pueden utilizar como

subindice en un programa de escalera.



1Especificaciones generales — KV-CA02

1Especificaciones de rendimiento — KV-CA02

Elemento Especificaciones Modelo KV-CA02

- ” ] Configuracion del sistema utilizando una unidad de Configuracion del sistema utilizando s6lo una unidad de Unidad de CPU conectable KV-8000
it (SR expansion Serie KV-5000/3000 expansion Serie KV-8000/7000 Nimero méx. de unidades
Voltaje de alimentacion 24 VCD (£10%)* 24 VCD (-15%/+20%)* conectables 4
Temperatura ambiente de o oF (i [P o or (i [P Nimero de puertos 2
e e e 0a+50°C 32 a 122°F (sin congelacion)*'.2 0a+55°C32a 131°F (sin congelacion)*.2 KvCATH
Humedad ambiente de funcic 10 95% HR (sin condensacién)*! 5a95% HR (sin condensacion)*! A
Temperatura ambiente deI e ) S - Modelos de cimaras compatibles mgﬁé%
e e -20a+70°C-4a+158°F" -25a+75°C-13a +167°F KV-CACTR
Humedad relativa de al 10 a95% HR (sin condensacion)* 5a95% HR (sin condensacion)*! Longitud del cable 5/10/20 m 16.4'/32.8'/65.6™
Ambiente de funci Sin polvo 0 gas corrosivo Tiempo de grabacion Aprox. 3 minutos*
Altitud de funci iento 2000 m 6561.7'0 menos Consumo de corriente interna 260 mA 0 menos*
Grado de polucién 2 -
Inmunidad al ruido 1500 Vp-p 0 més; duracion delimpulso: 1 ps, 50 ns (basado en simulador de ruido); conforme a la norma IEC (IEC 61000-4-2/3/4/6) Peso Aprox. 1909 6.71 oz
Tension soportada 1500 VCA durante un minuto (entre los terminales de alimentacion y los terminales de E/S, y entre los terminales externos y la carcasa) *1 Longitudes de los cables de la camara KV-C5/C10/C20 (en m pies).

Resistencia de aislamiento

50 MQ 0 més (entre los terminales de alimentacion y los de E/S, y entre los terminales externos y la carcasa,
con un megéhmetro de 500 VCD)

Vibracion intermitente No. de escaneos
Frecuencia Aceleracion Amplitud media
5a9Hz - 3.5mm0.14"
. I Cumple con JIS B 3502 9a150Hz 9.8m/s2492.1's -
Resistencia a vibraciones 5'50 61131-2 Vibracién continua dﬁ;ﬁﬁé?&ﬁi;?y
Frecuencia Aceleracion Amplitud media Z(durante 100 min.)
5a9Hz - 1.75mm0.07
9a150Hz 4.9m/s216.17s” -

ia a golpes

Aceleracion: 150 m/s2 492.1 pies/s”, Tiempo de aplicacion: 11 ms, 2 veces en cada una de las direcciones X, Yy Z

*1 Rango garantizado en el que se puede usar el sistema. *2 Especificado de acuerdo a la temperatura en el panel de control sobre el lado inferior de la unidad.
*3 Suministrado a través de la unidad de CPU o de la unidad de expansion.

1Especificaciones de la cdmara — KV-CATH/KV-CAC1H/KV-CA1W/KV-CAC1R

Modelo KV-CATH | KV-CACTH | KV-CAIW | KV-CACIR
Temperatura ambiente de funcionamiento 0a+50°C 32 a 122°F (sin congelacién)
Humedad ambiente de funcic 35a85% de HR (sin condensacion)

Temperatura ambiente de al

N

Humedad relativa de al

35a85% de HR (sin condensacion)

Grado de polucion

3

-20a+60°C-4 a +140°F (sin congelacién) N

*2 Tiempo de registro para dos KV-CATH con la siguiente configuracion de ajustes
(valor inicial). El tiempo de grabacion real varia segun la cantidad de
dispositivos, la velocidad de fotogramas y la configuracién de calidad de la
imagen. Velocidad de fotogramas: 30 fps/ Calidad de imagen: 3; Ademés, el
video grabado se borra cuando se desconecta la alimentacion.

*3 Consumo interno de corriente sélo para el KV-CA02. Al conectar una cdmara se
afiade al consumo interno de corriente de la cémara conectada.

1Campo de visién de la cdAmara — KV-CAT1H/KV-CAT1W

KV-CA1TH Campo de vision horizontal

Campo de vision vertical

232 mm /

913 | 200mm .

/. 7.87" Pid

/ -

Resistencia a vibraciones 102500z, Densg?gci?ggg;rg\egg ?3?“0‘82 0033 GHz \\',’/ :@:@<\/ 174 Irlnm
Grado de proteccion IP65F*1.2 IP64*3 IP65F*12 1P64*3 \\\ 6:85
Distancia de instalacién 200mm7.87"ax 100mm394"ae \‘\\
Distancia focal 38mm0.15"(fijo)|  Variasegun 1.05mm 0.04" (fijo) Varia seglin 200 mm
Campode | Campo de vision horizontal Aprox. 60° lalente Aprox. 180° la lente 787"

vision | Campo de visin vertical Aprox. 47° Aprox. 150°

Sensor de imagenes CMOS a color de 1/2.9 de pulgada KV-CA1W  Campo de vision horizontal

Resolucion 640 (H) x 480 (V) ‘ 1280 (H) x 960 (V) Aprox. 180° Campo de vision vertical
Velocidad de fotogramas

Consumo de corriente interna*

Peso

*1 El grado de proteccion se evalta con el cable de la cémara conectado.

*3 La clasificacion de la carcasa se evallia con el cable de la cdmara y una lente IP64 conectado.
*4 Consumo maximo de corriente dentro de la camara cuando la alimentacion suministrada a la unidad de CPU es de 24 VCD
(~15%/+20%). El consumo méximo de corriente dentro de la cdmara es de 120 mA cuando la alimentacion de la unidad suministrada a

la camara es de 12 a 24 VCD (-10%/+20%).

1Seleccion de lentes — KV-CAC1H/KV-CAC1R

Seleccionar una lente

Seleccione la lente en funcién del
tamafio del objeto (campo de vision:
Y)y de la distancia entre la cdmara 'y

10/30/120 fps \ 10/30 fps
70 mA 0 menos 7
Aprox. 90 g 3.18 07| Aprox. 65 g 2.29 0z Aprox. 140 g 494 0z [Aprox. 65 ¢ 2.29 07 /
1
Tk Aprox. 150°
LY

*2 "F" significa evaluacion como resistente al aceite segtin JIS C 0920.

1Campo de visién de la cdmara con montura C — KV-CAC1H/KV-CAC1R

« Las expresiones como e en el grafico representan el grosor

Indicaciones necesario para el anillo de aproximacion. (Instale el anillo de

en el gréfico acercamiento entre la lente y la camara.)
* Un asterisco (*) en la tabla indica el tipo de lente.

« La tabla contiene valores tipicos, por lo que seré necesario realizar
ajustes durante la instalacion.

« El uso de anillos de aproximacién puede dar lugar a una resolucién
periférica deficiente. También imposibilitaré el cumplimiento de IP64.

Mm@ @

el objeto (distancia de trabajo: WD). \ Punto
Seleccione una lente adecuada Campo de
(KV-CALO3/CALO6/CAL16/CAL50) vision: Y
consultando la tabla de campo de WD 1000 F—
vision. (distancia 39.37"
de trabajo)
Anillo de aproximacién
El anillo de acercamiento se instala g 100
entre la camaray la lente. Los anillos £ 394"
de aproximacién estén disponibles g £
en un juego de cinco tamafios = &
diferentes de 0.5 mm 0.02", 1.0 mm 2
0.04",5mm 0.20", 10 mm 0.39"y Anillo de 3 10
22 mm 0.87" (OP-51612, opcional). aproximacion 2 039"
3
Cuando se utilizan los anillos de aproximacion de 0.5 mm 0.02" o0 1.0 mm 0.04" con ©
\ Punto otrqs aqillos ‘dg aproximacié’n, la lente puede aflojarse por vipraciones debido aun 1
apriete insuficiente con la cdmara. En estos casos se recomienda el uso de un
adhesivo de unién de bloqueo. 0-04”10
0.39"

100 1000
3.94" 39.37" 393.70"
WD: Distancia de trabajo (mm pulg.)

(1) KV-CALO3 (2) KV-CALO6 (3) KV-CAL16 (4) KV-CAL50
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Especificaciones

1Especificaciones de la unidad — KV-XD02

1Especificaciones comunes — KV-XD02

Configuracién del sistema utilizando una unidad de expansién Serie KV-5000/3000 Elemento Especificaciones
Elemento Especificaciones Unidad de CPU conectable Serie KV-8000
Temperatura ambiente de funcionamiento 0a+50°C 32 a 122°F (sin congelacién)*12 Numero méx. de unidades conectables 1
Humedad ambiente de funci i 10 a95% HR (sin condensacién)*! Interfaz de conexion Conector modular RJ-45 de 8 posiciones x 2 puertos
Temperatura ambiente de al -20a+70°C-4a+158°F* Velocidad de transmision*! 100 Mbps 1000 Mbps
Humedad relativa de al 102 95% HR (sin condensacién)*! UTP 0 STP de categoria 50 UTP 0 STP de categoria 5e 0

Voltaje de

\ Cuando se utiliza un bloque de terminales de ali ion | 24 VCD (-10%/+10%)

Medio de transmision*2

alimentacion [ Cuando se utiliza el KV-PU1

100 a 240 VCA (-15%/+10%)

superior (se recomienda STP

superior (se recomienda STP) de doble blindaje)

*1 Rango garantizado en el que se puede usar el sistema.
*2 Especificado de acuerdo a la temperatura en el panel de control sobre el lado inferior de la unidad.

Configuracion del sistema utilizando sélo una unidad de expansién Serie KV-8000/7000

Longitud maxima del cable* 100m 328.7' 100m 328.1
Nimero méximo de concentradores conectables™ 2 1
Consumo de corriente interna 500 mA 0 menos

Peso

Aprox.320g 11.30 0z

Otras especificaciones generales

Igual que la unidad de CPU

Elemento Especificaciones
Temperatura ambiente de funcionamiento 0a+55°C 32a 131°F (sin congelacion)*-2
Humedad ambiente de funci 5a95% HR (sin condensacion)*!

Temperatura ambiente de

-25a+75°C-13a+167°F1

Humedad relativa de all

5a95% HR (sin condensacion)*!

Voltaje de

‘ Cuando se utiliza un blogue de terminales de ali

24\/CD (-15%/+20%)

ion ‘ Cuando se utiliza el KV-PU1

100 a 240 VCA (-15%/+10%)

*1 Rango garantizado en el que se puede usar el sistema.
*2 Especificado de acuerdo a la temperatura en el panel de control sobre el lado inferior de la unidad.

1Especificaciones generales — KV-XCM02

*1 Compatible con la funcion de conmutacién automatica MDI/MDI-X de 100 Mbps/1000 Mbps.

*2 STP = Cable de par trenzado blindado; UTP = cable de par trenzado sin blindaje.

*3 La longitud méxima del cable se refiere a la distancia entre el KV-XD02 y el conmutador Ethernet.
*4 El nimero méximo no esté limitado cuando se utiliza un conmutador Ethernet.

1Especificaciones — KV-XCM02

Elemento Especificaciones Elemento Especificaciones

Configuracion del sistema Configuracion del sistema utilizando una unidad de expansion | - Configuracion del s_i§tema‘utilizando s6lo una unidad de 10BASE-T \ 100BASE-TX \ 1000BASE-T
Serie KV-5000/3000 expansion Serie KV-8000/7000 Unidades de CPU

Voltaje de alimentacion 24VCD (£10%) 24VCD (~15%/+20%)* conectables KV-8000/7500/7300

folTPerat”fa ambiente de 0a+50°C 32 a 122°F (sin congelacion)*'-2 0a+56°C 32a 131°F (sin congelacion)*'.2 r#ig:é%;n:gr:?cotggas 14

Humedad ambiente de Interfaz de conexion | Conector modular RJ-45 de 8 posiciones x 2 puertos

10:a95% HR (sin condensacion)*!

5a95% HR (sin condensacién)*'

func

Velocidad de

Temperatura ambiente de 00a+70°C 47 +158°F 9524750133 +167°F" transmision*! 10 Mbps 100 Mbps 1000 Mbps

almacenamiento

Humedad relativa de . . . — UTPoSTPde | UTPoSTPae | UTPOSTRd®

s e 102 95% HR (sin condensacion)* 5a95% HR (sin condensacion)*! Medio de categorfa3o | categoria50 CZU?;‘”; (Seeo

- " - - transmision*2 superior (se superior (se

Ambiente de func Sin polvo o gas corrosivo N recomienda STP
recomienda STP) | recomienda STP) o

Altitud de funcionamiento 2000 m 6561.7'0 menos de doble blindaje)

Grado de polucién

2

Inmunidad al ruido

1500 Vp-p 0 més; duracion delimpulso: 1 ps, 50 ns (basado en simulador de ruido); conforme a la norma IEC (IEC 61000-4-2/3/4/6)

Tension soportada 1500 VCA durante un minuto (entre los terminales de alimentacion y los terminales de E/S, y entre los terminales externos y la carcasa)
Resi ia de aisl. 50 MQ 0 més (entre los terminales de alimentacion y los de E/S, y entre los terminales externos y la carcasa, con un megéhmetro de 500 VCD)
Vibracién intermitente No. de escaneos
Frecuencia Aceleracion Amplitud media
Cumple con 5a9Hz — 35mm0.14"
Resistencia a vibraciones JISB3502y IEC 92150 Hz 9.8 m/s? 3225’ — 10veces en cada una de
61131-2 Vibracion continua las direcciones X, Yy Z
(durante 100 min.)
5a9Hz [ — [ 1.75mm007"
9a150H, | 49ms 1671/ | —

Resi ia a golpes

Aceleracion: 150 m/s2 492.17s?, Tiempo de aplicacion: 11 ms, 2 veces en cada una de las direcciones X, Yy Z

*1 Rango garantizado en el que se puede usar el sistema. *2 Especificado de acuerdo a la temperatura en el panel de control sobre el lado inferior de la unidad.
*3 Suministrado a través de la unidad de CPU o de la unidad de expansion.

1Especificaciones de compatibilidad — KV-XCM02

Longitud méxima del

cable® 100m328.1 100m 328.1' 100m 328.1
Nimero méximo de

concentradores 4 2 1
conectables™

AR Rl Comunicacion por socket, servidor FTP, cliente FTP,

comunicacion de enlace superior, etc.

Consumo de corriente
interna
Peso Aprox. 190 g 6.71 0z

*1 Compatible con la funcion de conmutacion automatica MDI/MDI-X de
10 Mbps/100 Mbps/1000 Mbps.
*2 STP = Cable de par trenzado blindado; UTP = cable de par trenzado sin blindaje
*3 Lalongitud méaxima del cable se refiere a la distancia entre el KV-XCM02 y el
conmutador Ethernet.
*4 El nimero maximo no esta limitado cuando se utiliza un conmutador Ethernet.

200 mA 0 menos

Elemento

Especificaciones

Bases de datos compatibles*

Servidor Microsoft SQL, PostgreSQL, MariaDB, MySQL, Base de datos Oracle

Nimero méximo de conexiones

4

SQL compatible INSERT*2, UPDATE, SELECT*2 DELETE, TRUNCATE, Stored Procedure / Stored function execution
Nimero méximo de columnas admitidas 1024 (Microsoft SQL Server); 1000 (PostgreSQL, MariaDB, MySQL, Oracle Database)
Tamario méaximo de al deregistros | 200000 bytes*

Funcidn de retransmision de bufer

Funcion que almacena en bufer sentencias SQL si falla la comunicacion para habilitar la retransmision cuando se restablece la comunicacion Capacidad méxima de bufer: 1 GB por conexion (requiere tarjeta SD)

*1 Consulte en el manual las versiones de bases de datos compatibles. *2 Se admite la extraccion/insercion miltiple. *3 Este es el tamafio méximo del 4rea de almacenamiento de datos reservada para dispositivos de unidad de CPU.

1Especificaciones generales — VT5-WX

1Especificaciones de rendimiento — VT5-WX

Modelo VT5-WX15 | VT5-WX12 Modelo VT5-WX15 | VT5-WX12
Voltaje de alimentacion 24VCD +20% Elemento de visualizacion LCDTFT
Consumo de corriente 2.5A0menos Colores de visualizacién 16 millones de colores
Temperatura ambiente de funcionamiento 0a+50°C32a 122°F Panel LCD Nimero de puntos (An x Al) 1024 % 768
Humedad ambiente de funcic i 20 a 85% HR (sin condensacién)*? Area efectiva de visualizacién 304.1%228.1 245.7x184.3
Temp bi deal -20a+60°C-4 a +140°F (sin congelacién) (An x Al; unidad: mm pulg.) 11.97"x 8.98" 9.67"x 7.26"
Humedad relativa de al 20a85% HR (sin condensacion) Chll — Intel Atom E3940 de 4 nicleosa 1.6 GHz
—— \ntegrado en panel, I‘P'65f @ pruebla’de polvo/goteo) Hardware Almacelnantlenlto interno (ROM) eMMC 32 GB

solo enla seccion de operacion frontal* Memoria principal (RAM) 8GB
Ambiente de funci Sin presencia de polvo, gases corrosivos, etc. Software 0S Windows 10 loT Enterprise 2019 LTSC
Grado de polucion 2 Método LED blanco (no sustituible)
Categoria de sob | Luz de fondo Vida til (temperatura/ Aprox. 50000 horas
Inmunidad al ruido 1500 Vp-p 0 més, duracion del impulso 1 pis, 50 ns (basado en simulador de ruido) humedad normal)
Tensién soportada 1000 VCA durante 1 minuto (entre el terminal de alimentacion y la carcasa) I i I:Iétodo ” Resisti\;\j) analogico
B R
Resil ia a vibraci - interno A .
Peso S ApoX. 36(?;25‘22(\)5 o 3‘502 . IE;;?;; 3411020 g5.291b _de datos de imagen Capacidad de memoria 256 M8

*1 Este valor sélo es aplicable cuando la Serie VT
configuraciones de instalacion, consulte “Instala

5 estd montada verticalmente. Para obtener mas detalles sobre otras
cion” en el manual. *2 Sila temperatura ambiente supera los 40°C 104°F, utilice

el cabezal con una humedad absoluta de 40°C 104°F 85% HR o inferior. *3 Cuando la cubierta del USB frontal esta cerrada.
Para obtener més detalles sobre la instalacion, consulte “Instalacion’ en el manual.

Temporizador de calendario

Precision: +60 segundos/mes (a 25°C 77°F)

*Los errores de precision pueden ser mayores en funcion de las
diferencias de temperatura y de los afios de uso. Sera necesario
un ajuste regular del temporizador en sistemas en los que los
errores de reloj sean probleméticos.

Bateria de reserva: Bateria primaria de litio
(Vida til: 5 afios o més a 25°C 77°F)
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Lista de dispositivos de componentes

Serie KV-8000

1Serie KV-8000

Categoria Producto Modelo Funciones/Especificaciones SKeVrt;%%lgg
Capacidad del programa: 1500k pasos, velocidad de procesamiento de comandos LD: 0.96 ns, funcion Machine Operation
CPU Unidad de CPU KV-8000 Recorder, variables/estructuras, texto estructurado, servidor OPC UA, puerto EtherNet/IP®, puerto USB (USB 2.0), -
bus interno de CPU
Utilizacion de datos Unidad de utilizacion de datos KV-XD02 2 puertos, funcién de monitoreo de sintomas, funcion de deteccion de anomalias, funcion de servidor web -
Unidad de entrada de camara KV-CA02 2 puertos, para uso con KV-CAx -
Camara compacta estandar KV-CATH Cémara a color, resolucion: 640 (H) x 480 (V), velocidad de fotogramas: 10/30/120 fps -
Camara de campo amplioy alta lucion KV-CATW Cémara a color, resolucion: 1280 (H) x 960 (V), velocidad de fotogramas: 10/30 fps -
Camara estandar con montura C KV-CAC1H Camara a color con montura C, resolucion: 640 (H) x 480 (V), velocidad de fotogramas: 10/30/120 fps -
Camara de alta resolucion con montura C KV-CAC1R Cémara a color con montura G, resolucion: 1280 (H) x 960 (V), velocidad de fotogramas: 10/30 fps -
KV-CALO3 Lente con montura C, distancia focal: 3.5 mm 0.14" -
Lente con montura C KV-CAL06 Lente con montura C, distancia focal: 6 mm 0.24" -
KV-CAL16 Lente con montura C, distancia focal: 16 mm 0.63" -
Camara KV-CAL50 Lente con montura C, distancia focal: 50 mm 1.97" -
KV-C5 Longitud del cable:5m 16.4 -
Cable de camara KV-C10 Longitud del cable: 10 m 32.8' -
KV-C20 Longitud del cable: 20 m 65.6' -
Soporte de montaje 0P-88386 Para KV-CATH/W -
(para montaje en un soporte) 0P-88378 Para KV-CACTH/R, 2 incluidos -
Soporte ajustable 0P-88387 Para KV-CATH/W -
(para montaje en poste) 0P-88610 Para KV-CACTH/R -
Juego de anillos de aproximacién 0P-51612 Para lente con montura C -
KV-B16XC 16 puntos, 24/5 VCD conmutable, bloque de terminales de tornillo v
Unidad de entrada KV-C32XC 32 puntos, 24/5 VCD conmutable, conector MIL de 34 pines = 1 v
KV-C64XC 64 puntos, 24 VCD, conector MIL de 34 pines x 2, compatible con sensor de 2 hilos vV
KV-B8RC 8 puntos, relevador (comin independiente), blogue de terminales de tornillo v
KV-B16RC 16 puntos, relevador, bloque de terminales de tornillo v
KV-B16TD 16 puntos, MOSFET (sink), con funcién de proteccion contra sobrecorriente, bloque de terminales de tornillo v
Unidad de salida KV-B16TCP 16 puntos, transistor (source), blogue de terminales de tornillo v
Es KV-C32TD 32 puntos, MOSFET (sink) con funcién de proteccion contra sobrecorriente, conector MIL de 34 pines x 1 v
KV-C32TCP 32 puntos, transistor (source), conector MIL de 34 pines x 1 v
KV-C64TD 64 puntos, MOSFET (sink) con funcidn de proteccion contra sobrecorriente, conector MIL de 34 pines x 2 vV
KV-C64TCP 64 puntos, transistor (source), conector MIL de 34 pines x 2 Vv
. . + x
Unidad de E/S de alta velocidad KV-SIR32XT \snzteermr;cd\gz de3 ésua#(égz,vzsﬂgr\ég‘[z)accc‘)g;n :r:?rzli'ncwggsgt;Lygl}fsc?gnpége;rotgccién contra sobrecorriente B
KV-B8XTD 8 entradas + 8 salidas, MOSFET (sink), con funcién de proteccion contra sobrecorriente, blogue de terminales de tornillo vV
Unidad de E/S KV-C16XTD 16 entradas + 16 salidas, MOSFET (sink), con funcién de proteccion contra sobrecorriente, conector MIL de 34 pines x 1 v
KV-C32XTD 32 entradas + 32 salidas, MOSFET (sink), con funcion de proteccion contra sobrecorriente, conector MIL de 34 pines x 2 v
Unidad dg entradas analdgicas de KV-SAD04 Entrgqq devo\taje/cqr'riente: 4 canales; ve\ocidgd dgconversién: ,1,0 us/canalv; reso\qcién: jIZQQOO: ' _
alta velocidad precision de conversion: 0.1% (a 25°C +5°C 77°F +9°F); interrupcion de la unidad; sincronizacion entre unidades
Analdgico Unidad de salidas analégicas de KV-SDA04 Sahd_a_qevo\taje/corr_\/ente‘4canale§; ve\qmdajq} de c:onv_erswén: 10 ps/canal; resolucion: 1/20000; ) _
altavelocidad precision de conversion: 0.1% (a 25°C +5°C 77°F +9°F); interrupcion de la unidad; sincronizacion entre unidades
el AN | e 18000 procon o comvrson. 20250 Qe FE [ 25C 1) e oo ol v
. ples | resl ), 10N, lente: N
Temperatur Uridad de mliplesentrades TR0 | o comersion 50m/Acandls aaminto ont candis v
Unidad de control de temperatura KV-TF40 Entrada de termopar y termorresistencia de platino: 4 canales; calibracion automatica PID v
Comunicacion MECHATROLINK-III, 16 ejes, control de posicion, control de velocidad, control de torque, interpolacion lineal,
KV-XH16ML interpolacion de arco, interpolacion helicoidal, control de sincronizacion, interrupcion de la unidad, sincronizacion entre -
Posicionamiento/ Unidad de posicionamiento/ iento con unidades, paquete de aplicacion
movimiento cableado simplificado Comunicacion MECHATROLINK-III, 4 ejes, control de posicion, control de velocidad, control de torque, interpolacion lineal,
KV-XHO4ML interpolacion de arco, interpolacion helicoidal, control de sincronizacion, interrupcion de la unidad, sincronizacion entre -
unidades, paquete de aplicaciones
Posicionamiento/contador | Unidad de posicionamiento de alta velocidad KV-SHO04PL Tren de pulsos, 4 ejes, control de posicidn, interpolacion lineal, interrupcion de la unidad, sincronizacion entre unidades -
de alta velocidad Unidad de contador de alta velocidad KV-§SC02 2 canales, frecuencia de entrada max.: 16 MHz (2 fases cuddruples), interrupcion de la unidad, sincronizacion entre unidades -
Unidad de comunicacién de base de datos KV-XCM02 2 puertos, funcién de comunicacién con base de datos -
2 puertos, EtherNet/IP®, EtherCAT® (esclavo), CC-Link IE Field (estacion de dispositivo inteligente),
SR e e -
comunicacion de socket KV, interrupcion de la unidad, sincronizacion entre unidades
Red . L . KV-XL202 2 puertos (RS-232C), funcién de PLC Link, modo PROTOCOL STUDIO, Modbus maestro/esclavo -
Unidad de comunicacién serial — -
KV-XL402 2 puertos (RS-422A/485), funcion de PLC Link, modo PROTOCOL STUDIO, Modbus maestro/esclavo -
Unidad CC-Link KV-CL20 gjg;m\{g;jO velocidad de comunicacion: 10 Mbps, unidad maestra, unidad maestra (daplex), unidad maestra en espera, v
Unidad DeviceNet® KV-DN20 Velocidad de comunicacion: 500 kbps, modo maestro, modo esclavo, modo maestro y esclavo 4
Fuente de alimentacion lSJar“ggcégeeRJ;nte de alimentacidn de CA con KV-PU1 Capacidad de salida: 1.8 A; salida de relevador: carga nominal de 24 VCD, 0.5 A -
, e | S e e et e e v
Extension de bus — " "
Cable de extensién 0P-42141 2m 6.6, se pueden utilizar 1 por sistema -
0P-42142 1'm 3.3, se pueden utilizar 2 por sistema -
Conversion de conexion Unidad de bus de conexion KV-7000C Para la conexion de una unidad de expansion Serie KV-5000/3000, con unidad final -
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Categoria Categoria/Nombre de el Modelo Funciones/Especifi

Unidad de comunicacion KV-EP02 2 puertos, EtherNet/IP®, T00BASE-TX/10BASE-T
KV-NC16EX 16 puntos, 24/5 VCD conmutable, conector MIL de 20 pines x 1
KV-NC16EXE 16 puntos, 24/5 VCD conmutable, blogue de terminales europeo
KV-NC32EX 32 puntos, 24/5 VCD conmutable, conector MIL de 34 pines x 1
KV-NC8ER 8 puntos, salida de relevador, blogue de terminales europeo
KV-NC16ET 16 puntos, salida de transistor (sink), conector MIL de 20 pines x 1

. KV-NC16ETP 16 puntos, salida de transistor (source), conector MIL de 20 pines x 1

St S et KV-NC16ETE 16 puntos, salida de transistor (sink), blogue de terminales europeo
KV-NC16ETPE 16 puntos, salida de transistor (source), bloque de terminales europeo
KV-NC32ET 32 puntos, salida de transistor (sink), conector MIL de 34 pines x 1
KV-NC32ETP 32 puntos, salida de transistor (source), conector MIL de 34 pines x 1
KV-NC16EXT 16 entradas/16 salidas, salida de transistor (sink), conector MIL de 34 pines x 1
KV-NC32EXT 32 entradas/32 salidas, salida de transistor (sink), conector MIL de 34 pines x 2
KV-N8EX 8 puntos, 24/5 VCD conmutable, bloque de terminales de tornillo
KV-N16EX 16 puntos, 24/5 VCD conmutable, bloque de terminales de tornillo

EtherNet/IP® KV-NSER 8 puntos, salida de relevador, bloque de terminales de tornillo

KV-NSET 8 puntos, salida de transistor (sink), bloque de terminales de tornillo

Unidad de E/S (bloque de KV-NSETP 8 puntos, salida de transistor (source), blogue de terminales de tornillo

terminales) KV-N16ER 16 puntos, salida de relevador, bloque de terminales de tornillo
KV-N16ET 16 puntos, salida de transistor (sink), bloque de terminales de tornillo

E/S remotas KV-N16ETP 16 puntos, salida de transistor (source), bloque de terminales de tornillo
KV-NSEXR 8 entradas/8 salidas, salida de relevador, bloque de terminales de tornillo
KV-NSEXT 8 entradas/8 salidas, salida de transistor (sink), bloque de terminales de tornillo
KV-NC4AD Voltaje, gntrada de corrier.wt‘erd. canales; ve}gcidad de conversién_: 80 ps/canal; ‘
Resolucion: 1/4000; precision de conversion: 0.3% (25°C +5°C 77°F +9°F); bloque de terminales europeo
Unidad analdgica KV-NC2DA Voltaje, salida de corriente 2 canales; velocidad de conversion: 80 ps/canal;

(conector/bloque de terminales) Resolucion: 1/4000; precision de conversion: 0.3% (25°C £5°C 77°F +9°F); bloque de terminales europeo

Voltaje, entrada de corriente 2 canales / Voltaje, salida de corriente 1 canal; velocidad de conversion: 80 ps/canal;

KV-N3AM Resolucion: 1/4000; precision de conversion: 0.3% (25°C £5°C 77°F +9°F); bloque de terminales de tornillo
Unidad de entrada de temperatura | KV-NC4TP Termopar de termorresistencia de platino 4 canales, velocidad de conversion: 125 ms/canal, blogue de terminales europeo
Unidad de conversién de conexién | KV-NC1 Para conectar unidades de expansion tipo de blogue de terminales de tornillo
KV-RC16BX 16 entradas, 24/5 VCD conmutable, bloque de terminales de tornillo
KV-RC32BX 32 entradas, 24/5 VCD conmutable, bloque de terminales de tornillo
KV-RC16BR 16 salidas, relevador, blogue de terminales de tornillo
X KV-RC16BT 16 salidas, transistor (sink), bloque de terminales de tornillo
Unidad de E/S - " - - -
CC-Link KV-RC32BT 32 salidas, transistor (sink), bloque de terminales de tornillo
KV-RC8BXR 8 entradas + 8 salidas, relevador, bloque de terminales de tornillo
KV-RC8BXT 8 entradas + 8 salidas, transistor (sink), bloque de terminales de tornillo
KV-RC16BXT 16 entradas + 16 salidas, transistor (sink), bloque de terminales de tornillo
ke KV-RC4AD Voltaje, entrada de corriente 4 canales; resolucion: 1/12000; con pantalla de 5 digitos de 7 segmentos
KV-RC4DA Voltaje, salida de corriente 4 canales; resolucion: 1/12000; con pantalla de 5 digitos de 7 segmentos
Unidad de comunicacion compatible con EtherNet/IP® NU-EP1 Compatible con N-bus, compatible Gon PoE
Red 32'3215;: zopmf deziu\chD funcin QoS funcion PoE
) - puertos, , funcién Qos, funcién Pol
Conmutador Ethernet compatible con EtherNet/IP® NE-Q05 5 puertos, 24 VCD, funcion QoS
Bateria KV-B1 Para guardar el temporizador de calendario, montado en la caja de |a bateria en la parte frontal del CPU
RIS ) ) KV-M16G Estandar SDHC, grado industrial, 16 GB
relacionados Tarjetas de memoria

KV-M4G Estandar SDHC, grado industrial, 4 GB
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Lista de dispositivos de componentes

Serie KV-8000

1Software

Categoria

Nombre del el )

Modelo

Funciones/Especificaciones

Software de soporte de programacion

KV STUDIO Ver. 11 (versién US)

KV-H1G-DL

Version de descarga, compatible con Windows® 11/10/8/7

Software dedicado para el modo de
reproduccion

KV REPLAY VIEWER

Compatible con Windows® 11/10/8/7, descargable gratuitamente desde el sitio web

1 Ambiente de funcionamiento del software

Software Sistemas operativos soportados Espacio libre requerido en el disco duro
KVSTUDIO Windows 11/10/8 incluido 8.1)/7 (SP1 o superior) 3200MB o més
KV REPLAY VIEWER ) P

1 Accesorios opcionales

Categoria Modelos relacionados Visién de conjunto Modelo Funciones/Especificaciones
CPU KV-8000 Cable USB 0P-35331 Longitud del cable: 3 m 9.8
0P-22184 Equipado con un contacto estandar de 40 pines, tipo vertical
RSLEY SonesmliL 0P-51404 Equipado con un contacto estandar de 40 pines, tipo diagonal
KV-C32 Conector MIL 0P-23139 Equipado con un contacto estandar de 34 pines, tipo vertical
£s KV-C32/C64 Conector MIL 0P-42224 Equipado con un contacto estéandar de 34 pines, tipo diagonal
Contacto 0P-22186 Para AWG22-24 estandar, 200 piezas :
Comin 0P-30594 Para modelo de linea fina AWG26-28, 200 piezas
e aicRlate Sl s 0p-21734 Para conector MIL
presion
Conector MIL 0P-22184 Equipado con un contacto estandar de 40 pines, tipo vertical
OP-51404 Equipado con un contacto estéandar de 40 pines, tipo diagonal
Posicionamiento/contador de alta 0P-22186 Para AWG22-24 esténdar, 200 piezas
velocidad KV-SHO4PLIKY-S5C02 ) Contacto 0P-30594 Para modelo delinea fina AWG26-28, 200 piezas
Herrlalmlenta doealizElRg 0P-21734 Para conector MIL
presion
Ajuste de temperatura KV-TF40 Sensor de corriente (CT) 0P-6694 Para alarma de rotura de cable del calentador
. 5 L 0P-79426 Cable compatible con CC-Link Ver. 1.10, de 20 m 65.6
i K BRI EENE 0P-79427 Cable compatible con CC-Link Ver. 1.10, de 100 m 328.1
Conversion de conexion KV-7000C Unidad final 0P-84203 Incluido con KV-7000C
1Unidad de conversion de bloque de terminales
Producto Tipo Namero de polos Modelo Funciones/Especificaciones
20 XC-T20B1 KV-NC16Ex
Terminal de tornillo 34 XC-T34B1 KV-NC32Ex/NC16EXT/NC32EXT
XC-T34B2 KV-C32Xx/C64Xx/C32Tx/C64Tx/C16XTD
; » 40 XC-T40B1 KV-SIR32XT/SHO4PL/SSC02
Bloque de terminales de conversion 2 XC-T20E1 KVNCT16Ex
Tl D 4 XC-T34E1 KV-NC32Ex/NC16EXT/NC32EXT
XC-T34E2 KV-C32Xx/C64Xx/C32Tx/C64Tx/C16XTD
40 XC-T40E1 KV-SIR32XT/SHO4PL/SSC02
Bloque de terminales comin Terminal de tornillo 1218 ;g:igi Para el comun de la fuente de alimentacion
XC-H20-01 Longitud del cable: 1m 3.3
20 XC-H20-03 Longitud del cable:3m 9.8
XC-H20-05 Longitud del cable:5m 16.5'
XC-H34-01 Longitud del cable: 1m 3.3
MIL-MIL 34 XC-H34-03 Longitud del cable:3m 9.8
Cable de amés XC-H34-05 Longitud del cable:5m 16.5'
XC-H40-01 Longitud del cable: 1m 3.3
40 XC-H40-03 Longitud del cable:3m 9.8
XC-H40-05 Longitud del cable: 5m 16.5'
20 XC-H20D-05
Hilos sueltos MIL 34 XC-H34D-05 Longitud del cable: 5m 16.5'
40 XC-H40D-05




VT5-WX

1VT5-WX
Categoria Producto Modelo QObservaciones
Panel tactil de 15 pulgadas con funcién Machine Operation 16 millones de colores, color TFT, 1024 x 768 pixeles, fuente de alimentacion de CD,
VT5-WX15 . . ;
Unidad brincioal Recorder sistema operativo Windows®, reproduccion KV, monitor KV, navegador web
i inci
[HIEED Panel tactil de 12 pulgadas con funcién Machine Operation 16 millones de colores, color TFT, 1024 x 768 pixeles, fuente de alimentacion de CD,
VT5-WX12 . R » ;
Recorder sistema operativo Windows®, reproduccion KV, monitor KV, navegador web
1 Equipos periféricos / accesorios opcionales
Categoria Producto Modelo Observaciones
Unidad de altavoz Bocina montada en panel con amplificador integrado VT-SP1 QOrificio de montaje: @30 mm ¢1.18", fuente de alimentacién de CD
Cubierta resistente al medio ambiente Cubierta de 15 pulgadas resistente al medio ambiente VT-B15 Para VT5-WX15
Cubierta de 12 pulgadas resistente al medio ambiente VT-B12 Para VT5-WX12
Cana protectora Capa protectora de 15 pulgadas (negra, sin logotipo) VT-P15 Juego de 5 hojas, para VT5-WX15
pap Capa protectora de 12 pulgadas (negra, sin logotipo) VT-P12 Juego de 5 hojas, para VT5-WX12
T Tarieta de memoria SD KV-M16G Estdndar SDHC, grado industrial, 16 GB
) ) KV-M4G Estandar SDHC, grado industrial, 4 GB
Consola Consola USB 0P-87983 Longitud del cable: 2.8 m 9.2, para la Serie XG-X y XG-8000/7000
Cubierta USB Cubierta USB frontal VT-UC1 Para recambio
1Software
Categoria Nombre del elemento Modelo Observaciones
Software gréfico VT STUDIO Ver (version US) VI-H1GDL | /ersiOn de descarga, para ediion en VISNVTSVTZ.
Incluye base de datos de sintesis de voz.
1 Ambiente de funcionamiento del software
Elemento VT STUDIO
Si operativos soportados Windows® 11/10/8 (incluido 8.1)/o 7 (SP1 o superior)

Espacio libre requerido en el disco duro

VT-H1G-DL (version US): 4 GB min.1

Pantalla

1024 x 768 pixeles min. Alto color (16 bits) o superior

Gréficos

Tarjeta de video VRAM con 128 MB 0 més de memoria compatible con Microsoft DirectX® 9.0 ¢ o superior2

*1 Cuando utilice la base de datos de sintesis de voz, mantenga el siguiente espacio libre adicional en el disco duro: inglés 1.2 GB min., japonés: 1.5 GB min., chino: 600 MB min., coreano: 1.3 GB min., espafiol: 1.3 GB min.
*2 El simulador VT requiere una tarjeta de video VRAM con 256 MB de memoria o superior.

1Productos relacionados

Categoria

Nombre del elemento

Modelo

Observaciones

Software HMI

Soft-VT

VT5-S1L-DL

16 millones de colores, 1920 x 1080 puntos
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Vea el video para
obtener més
informacion

Escanee el cédigo anterior para ver
una introduccién en video a la
unidad de utilizacién de datos

Windows® es una marca registrada o una marca comercial de Microsoft Corporation en los Estados Unidos y en otros paises. OPC UA es una marca comercial o una marca registrada de OPC
Foundation. EtherNet/IP® es una marca comercial o una marca registrada de ODVA.

‘ CONTACTE SU OFICINA MAS CERCANA PARA SABER EL ESTADO DE LIBERACION DEL PRODUCTO ‘ LLAME SIN COSTO *Solo para México
800-539-3 6 23

KEYENCE MEXICO S.A. DE C.\V. 800-KEYENCE

Av. Paseo de la Reforma 243, P11, Col. Cuauhtémoc, C.P. 06500, Del. Cuauhtémoc, Ciudad de México, México +52-55-8850-0100 N4 keyencemexico@keyence.com  pARA CONTACTAR A SU OFICINA LOCAL

Lainformacion publicada en este documento se basa en evaluaciones e investigaciones hechas por KEYENCE al momento del lanzamiento del producto y puede cambiar sin previo aviso. 01KMX-2033
Los nombres de las compafias y productos mencionados en este catélogo, son marcas registradas de sus respectivas compafiias.
Unidades expresadas en sistema métrico decimal. Las unidades en sistema inglés fueron convertidas directamente de las unidades métricas originales. La reproduccién no autorizada de este catélogo est4 estrictamente prohibida.

Copyright © 2023 KEYENCE CORPORATION. All rights reserved. KMX-MX 2073-1



https://www.keyence.com.mx/ca23061405
https://www.keyence.com/ca21111205
https://www.keyence.com.mx/ca23061405
https://www.keyence.com.mx/ca23061405

